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Willkommen!

Vielen Dank, dass Sie sich fir ein Infrarot-Thermometer und die dazugehérige CompactConnect Software
entschieden haben!

Der Sensor misst die von Objekten emittierte Infrarotstrahlung und berechnet auf dieser Grundlage die
Oberflachentemperatur (» Prinzip der Infrarot-Temperaturmessung).

Hauptfunktionen der CompactConnect:

Temperaturdatenanalyse und
Dokumentation

Automatische Prozesskontrolle
Kundenspezifische Softwareanpassung
Vollstdndige Gerateparametrierung
Temperaturdarstellung und -aufnahme
Erstellen von Schnappschiissen (bei
Video Geréaten)

- CompactConnect 1103
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http://www.optris.de/was-ist-infrarot-temperaturmessung

Gewahrleistung

Der Hersteller gewéhrt fir den Zeitraum von 24 Monaten die

einwandfreie Qualitét der gelieferten Geréte in Hinsicht auf Material- und

Verarbeitungsfehler. Bei nicht bestimmungsgemafier Verwendung

erlischt die Gewahrleistung.

Bei der Verwendung der Software CompactConnect weisen wir

ausdriicklich darauf hin, dass wir keine Gewahrleistung in Bezug auf den

Einsatz der Software oder Daten-Aufzeichnungen Ubernehmen. Der

Hersteller haftet nicht fur die fehlerfreie Funktion der Software in jedem

Hardware- und Betriebssystem.

Insbesondere  wird keine Haftung fur eventuelle qualitative

Veranderungen, Fehler bei Vorfihrung der Software, auftretende Mangel

wahrend des Betriebs oder Unzuléanglichkeiten in bestimmten Anwendungen tilbernommen.

Diese Gewahrleistung erstreckt sich nur auf die Software in ihrer Ursprungsform. Der Benutzer haftet fir alle
wahrend des Einsatzes auftretenden Qualitéts- oder Datenverarbeitungsméngel.

Der Hersteller haftet nur innerhalb des dem Anwender verkauften Leistungsumfanges. Somit wird der
Hersteller weder fur Geschéftsverluste oder Schadenersatzanspriche, Verlust der Computer-Software,
etwaige Datenverluste, zusétzlich entstehende Kosten fir Ersatzsoftware, erhobene Anspriiche von
Drittparteien oder sonstige auftretende Kosten bzw. Ausféalle aufkommen.

Die Software ist urheberrechtlich geschitzt und darf nicht veréandert oder an Dritte weiterverkauft werden.

Hinweis

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der ersten Inbetriebnahme des Gerates aufmerksam
durch. Der Hersteller behalt sich im Interesse der technischen Weiterentwicklung das Recht auf
Anderungen der in dieser Anleitung angegebenen Spezifikationen vor.
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1. Grundlagen
1.1. Softwareinstallation

Legen Sie die Installations-CD in das entsprechende
Laufwerk lhres PC ein. Wenn die Autorun-Option auf
Ihrem Computer aktiviert ist, startet der Installations-
assistent  (Installation  wizard) automatisch.
Andernfalls starten Sie bitte CDsetup.exe von der
CD-ROM.

Nach Betatigen der Schaltflache |Install
ICompact Connect] erfolgt die Installation der
Software auf Ilhrem PC. Nach der Installation
finden Sie die Software auf Ihrem Desktop (als
Programmsymbol) sowie im Startmend unter:
[Start]\Programme\CompactConnect.

Minimale Systemvoraussetzungen:

Windows 7, 8, 10
USB-Schnittstelle

Mindestens 128 MByte RAM
CD-ROM-Laufwerk

Festplatte mit mind. 30 MByte Speicherplatz

_@?':: Compact Connect
i

(GoTpaciEoniecy

Betatigen Sie danach die Schaltflache |nstall Adapter Driver| —

es werden nun alle erforderlichen Geratetreiber installiert. Ein

Anschluss neuer Sensoren bzw. neuer USB-Adapterkabel wird e Instoll Software
durch das System erkannt und die korrekten Treiber automatisch Install Adapter Driver
zugeordnet. Sollte der Assisitent fur das Suchen neuer Install Ethernet Driver
Hardware erscheinen, kbnnen Sie “Verbinden mit Windows et

Update” oder “Software automatisch installieren” auswéhlen.



https://www.optris.de/downloads-software

Die Schaltflache |Install Ethernet Driver| wird nur bei Verwendung der Ethernet-Schnittstelle (CT/ CTlaser)
bendétigt. EXIT| beendet den Installations-Assistenten.

Tablet-Funktion

Neben dem installierten Software-lcon wird noch ein zusétzliches Icon erstellt,
was fur die Verwendung eines Tablets (Windows) vorgesehen ist. Der
Bildschirm und das Menu werden entsprechend seiner Funktionen (CompaeGanneet

-
#C

benutzerfreundlich angepasst und dargestellt. ks

IRmobile App
Die CS/CSmicro/CSlaser- (v3) und CT/CTlaser- » GETITON .
Pyrometer verfligen Uber eine direkte Anbindung an Google Play

ein Android-Smartphone oder Tablet. Dafir muss
einfach nur die IRmobile App im Google Play Store
kostenlos heruntergeladen werden. Dies kann auch
Uber den QR-Code erfolgen. Fur die Verbindung zum

Smartphone wird der jeweilige App Connector benétigt
(fur CS/CSmicro/CSlaser [Artikel-Nr.: ACCSMIAC],
fur CT/CTlaser [Artikel-Nr.: ACCTIAC])).

Hinweis
Die IRmobile App funktioniert auf den meisten Android-Geraten ab 5.0 mit einem Micro-USB-
Anschluss, der USB-OTG (On The Go) unterstiitzt.



https://play.google.com/store/apps/details?id=com.optris.irmobile
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1.2. Verbindung Sensor - Computer

Wenn Sie lhren Sensor mit dem PC verbinden und die Software starten, erscheint bei aktivierter Option
Gerat automatisch suchen » Optionen zunéchst die folgende Meldung:

Gerateauswahl

Suche Gerate

Falls die automatische Geratesuche deaktiviert ist, gehen Sie bitte folgendermaf3en vor:
Offnen Sie den Menipunkt [MenU: Extras\ Interface].

b

Interface Einstellungen

Gerat

Gerdt: Seriennr. :

Anschluss (VCP):

Suche Gerat
OK

[|rs485 Mode

Sie kdnnen fir die Suche nach mit dem Computer verbundenen Sensoren folgende Vorauswabhl treffen:

= Alle
= CS/CSM/ CX/CSL
= CT (inkl. CTlaser, CT XL)




Betéatigen Sie dann die Schaltflache . Die gefundenen Sensoren werden als Gerateauswahl

angezeigt:

Gerateauswahl

Beispiel 1: Ein Sensor (CS) wurde gefunden.
Betatigen Sie [Auswahlen| um das Fenster zu

1 CT #8110339 COMBI 115200 30.0°C
2 CSvZ  #80v3142 COMSS 3600 248°C

Aktuahzieren ” Abbrechen Auzwahlen

Mein Gerat  Serie Cam Baudrate TPz “idea .
1 CSv2 #8073142 COMSE 9600  291°C schlie@en. _
startet eine neue Suche.
Aktualizieren | | Ahbbrechen | [ Alzwahlen
Gerdteauswahl Beispiel 2: Zwei Sensoren (CT und CS) wurden
Nein | Gerst Serie Com  Baudiate TRoc  Video gefunden. Aktivieren Sie mit dem Cursor das

gewlnschte Gerat und betéatigen Sie danach
, um das Fenster zu schlie3en.
startet eine neue Suche.

Nach Auswahl eines Sensors gelangen Sie zurick in das vorherige Fenster. Hier werden nun der

verwendete virtuelle COM-Port (VCP), die Seriennummer sowie die eingestellte Baudrate angezeigt.

Nur CS/ CSmicro

Bei einem CS/ CSmicro-Sensor finden Sie in diesem Fenster zusatzlich die Schaltflache [Einschalten|.

Sie kénnen mit dieser Funktion lhren Sensor als Analoggerat betreiben (mV- oder mA-Ausgang) und als

Spannungsversorgung die USB-Schnittstelle lhres PC verwenden.




Nach Betatigen von wird der Sensor iber die USB-Schnittstelle versorgt, befindet sich aber
ansonsten im Analogmodus (mV-Ausgang tber OUT-Pin).

Interface Einstellungen &J HinWeiS
Gerst Um diese Funktion nutzen zu kénnen, muss das
— == Ea— AT ﬁ Fenster getffnet bleiben — bei Bestatigung mit
OK wird das Fenster geschlossen und der
Anschluss (VCP):  COMS3 inschal . . . .
i Sensor geht wieder in den Kommunikations-
. o

Suche Gergt mOdUS uber.

<Alle> -

[|rs485 Mode

Betatigen Sie zum Abschluss , um das Fenster zu schlieRen. Bei aktivierter Option Messung
automatisch starten » Optionen werden die Temperaturwerte im Diagramm dargestellt.

Nach erfolgter Sensorauswahl zeigt die Statuszeile (unterhalb der Zeitachse) folgende Informationen an:

0,000 0,500 1,0
i«

COMSE: Offen CSv2: Verbunden

COMxx: Offen aktive COM-Schnittstelle

ICT/CS/CSmicro: Verbunden|  erfolgreiche Kommunikation mit dem jeweils angeschlossenen Sensor
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1.3. RS485/RS422 [CT/ CTlaser]

Bei Verwendung einer RS485-Schnittstelle aktivieren Interface Einstellungen [
Sie bitte RS485 Modus [Men: Extras\ Interface]. —

Nach Auswahl des COM-Port, der Baudrate und der cerst Seriennr.:

Adresse (beide Werte missen identisch mit den

Einstellungen am CT sein) betitigen Sie bitte St

. Im RS485-Modus kénnen bis zu 32 -

Sensoren in einem Netzwerk betrieben werden. Mit — [mttbueceny

der CompactConnect kann dabei immer nur jeweils - oK

ein Sensor aufgerufen werden. 7 RS385 Modus

Iq

COM-Port: COM59 -

Baudrate: 9600 -

Adresse: 1 -
Verbinden

Fir eine schnellere Datentibertragung empfehlen wir den RS422-Modus. Hierfir bendtigen Sie ebenfalls ein
RS485-Modul sowie den RS485-USB-Adapter [ACCTRS485USBK]. Zur Aktivierung des RS422-Modus
mussen Sie diesen zunadchst mit Hilfe der Programmiertasten am Sensor aufrufen (Menipunkt:
Multidropadresse). Verbinden Sie dann den Sensor wie unter Verbindung Sensor — Computer
beschrieben. Der RS485-Modus muss hierbei deaktiviert sein.
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1.4. Vereinfachter Start

Wenn bei einem erneuten Start der Software der
zuletzt verwendete Sensor am PC angeschlossen ist,
wird bei aktivierter Option Gerat automatisch suchen
> Optionen die Verbindung automatisch (ohne
Gerateauswahlfenster) durchgefihrt.

Falls diese Option deaktiviert ist, betatigen Sie einfach
die Schaltflache in der Werkzeugleiste
bzw. [Menu: Gerat\ Suche Gerate].

Die Schaltflache bzw. [Menii: Gerat\ Trenne
Gerat] trennt die Verbindung zum Sensor und schlief3t
den COM-Port.

-1:}- CompactConnect 1.10.3

Datei Messung Gerdt Diagramm  Ansicht  Extras 7

=2 8 A O

Offnen  Speichern Interface | Verbinden

Optionen

Warnung bei ungespeicherten Daten
[T Mach "stopp™ speichern
[T suche auch Micht-USB-Gerate

I Gerat automatisch suchen I
Messung automatisch starten
Schaltfléche fiir LASER. anzeigen
Warnung bei LASER AN
Schaltfléche fir Video anzeigen

[ cs/csM - Eingangsiiberwachung

12




1.5. Grundlegende Einstellungen
1.5.1. Sprache

Die gewtinschte Sprache kdnnen Sie unter [Men(:

Extras\ Sprache] auswahlen.

Extraz | 7

A0 Interface ...

Optionen ...

I Sprache I L4

1.5.2. Optionen

Im Menlpunkt [Meni: Extras\ Optionen] kénnen
Sie folgende Optionen auswahlen:

HiERE
Deutsch
English
Frangais
ltalian
B3
20
Polski
Portuguese
Pyccwnid

Espariol

Optionen

[¥]Warnung bei ungespeicher ten Daten
[CNach "stopp® speichern

[ Suche auch Nicht-UsB-Gerate

Gerat automatisch suchen
[¥]Messung automatisch starten

[¥] schaltfiache fiir LASER anzeigen
[¥]Warnung bei LASER AN

[] 5chaltfische fir Video anzeigen

[] £5c5M - Eingangsiiberwachung

Dezimaltrenner

(@ System

() Nutzerdefiniert:
Titelzeile der Anwendung
(@ Programmname

() Nutzerdefiniert:

CompactConnect 1.10.3

Temperatureinheit

@ GE

System Prioritat
Prioritat : normal

Abbrechen ]

[ COK.

13



Suche auch Nicht-USB-Geréte

Gerat automatisch suchen

Messung automatisch starten

Schaltflache fir LASER anzeigen

Schaltflache fir Video anzeigen

CS/CSM - Eingangstuberwachung

Titelzeile der Anwendung

Temperatureinheit

Aktivieren Sie diese Option, wenn Sie Sensoren mit anderen Schnitt-
stellen (Nicht-USB) verwenden (z.B. CT mit RS232 oder Ethernet).

Wenn aktiviert, wird nach jedem Programmstart automatisch nach
angeschlossenen Sensoren gesucht.

Wenn aktiviert, wird nach jedem Programmstart (bei zuvor
gefundenen Sensoren) automatisch eine Messung gestartet.

[nur flar CTlaser, CSlaser] Wenn aktiviert, wird in der
Werkzeugleiste und als Menipunkt unter [Meni: Gerat] eine
zusatzliche Schaltflache bzw. Funktion fur das Ein- und Ausschalten
des Lasers angezeigt.

[nur bei CTvideo/ CSvideo] Wenn aktiviert, werden in der
Werkzeugleiste  zusétzliche  Schaltflachen  fur  Video und
Schnappschuss angezeigt.

[nur bei CS/ CSmicro v2/v3] Muss fir die Anzeige zusatzlicher
Werte (mV in, Vcc, Eps, TAmb) aktiviert werden.

Auswahl zwischen Programmname (des Herstellers) oder eines
selbst definierten Names. Die Anzeige erfolgt in der Titelzeile des
Programmfensters.

Auswahl zwischen °C und °F [nur fur CS/ CSmicro].

Bei allen Geraten der CT-Serie erfolgt diese Auswahl unter:
[Menu: Gerat\ Gerateeinstellungen].

» Temperatureinheit

14



Die weiteren Einstellmdglichkeiten sind unter » Messung beenden und Daten speichern erklart.

1.5.3. Diagrammeinstellungen

Unter [MenU: Diagramm\ Einstellungen] kénnen
folgende Diagrammoptionen eingestellt werden: Dol Dewanm L StsEle Fabe
Digital Anzeigen Auswahl, welche Signale TProc [
als Digitalanzeige T O O |
dargestellt werden sollen TBox U U -
. . . Thvg O O I
Diagramm Anzeigen Auswahl, welche Signale
als Temperaturkurve
dargestellt werden sollen
Diagramm Auswahl, fur welche
Autoskalierung Signale eine Autoskalierung
durchgefuhrt werden soll
Strichstérke Linienstarke der
Temperaturkurven [15] x-Achse Zeitspanne [s]: [ 1ms Interval
Farbe Farbe der
Temperaturkurven und der Asbrechen
Digitalanzeigen

x-Achse Zeitspanne  zeijthereich auf der x-Achse, der nach Start der Messung komplett dargestellt
werden soll

1 ms Intervall Datentibertragung in 1 ms (nur fur CT/CTlaser/CTvideo 1M, 2M, 3M Modelle
sichtbar/verfigbar und nur fiir Teroc Und Tavg anwendbar)

15



1.6. Digitalanzeigen

Sobald Sie eine Verbindung zwischen Sensor und Computer herstellen
und die Software starten, wird die Prozesstemperatur Tproc rechts oben
als Digitalanzeige dargestellt.

Sie koénnen unter [Meni: Ansicht\ Digitalanzeigen] weitere Anzeigen
hinzufugen. Je nach Sensortyp kdnnen die zur Verfuigung stehenden
Signale variieren.

Teroc ISt die Prozesstemperatur, welche die jeweils eingestellten
Signalverarbeitungsfunktionen (z.B. Mittelwertbildung,
Maximalwerthaltung, etc.) berticksichtigt.

Die jeweils ausgewahlten Anzeigen erscheinen auch bei einem Neustart
der Software. Die GroR3e kann manuell geandert werden, indem Sie mit
dem Cursor auf die Trennlinie unterhalb der Anzeigen gehen und diese
nach unten ziehen. Die Schaltflachen der Werkzeugleiste werden dabei
auch verschoben (in Abhangigkeit von der DisplaygroRie).

Die Farben der einzelnen Anzeigen entsprechen den unter [Menu:
Diagramm\ Diagrammeinstellungen] eingestellten Farben fir die
zugehorigen Temperaturkurven und kénnen beliebig verandert werden

» Diagrammeinstellungen.

TPrac

41,1°C
38,8°C
23,3°C

TBox

24,1°C

TAvg

Tint

16



Ubersicht der Digitalanzeigen

Bezeichnung Beschreibung

Teroc Prozesstemperatur Mit Signalverarbeitung, inklusive Mittelung

Tint Interne Temperatur Temperatur vom Detektor

Tgox Boxtemperatur Allgemeine Innentemperatur im Gehause

Thact Ist-Temperatur Ohne Signalverarbeitung, ohne Mittelung

Eps. Epsilon Emissionsgrad

Vcc Versorgungspannung Versorgungspannung

TAmb Umgebungstemperatur Wert fur externe Umgebungstemperaturkompensation
Tavg Gemittelte Temperatur Ohne Signalverarbeitung, inklusive Mittelung

17



1.6.1. Double Sensoring/ Input Monitoring

Beim CS und CSmicro mV (Rev. 2/3) kdnnen folgende Werte zusétzlich grafisch und als digitale Anzeige
dargestellt werden:

mV in Spannung am Pin IN/ OUT bei Nutzung als Funktionseingang (Darstellung einer frei
skalierbaren Grof3e)

Vcce Versorgungsspannung

Eps Emissionsgrad

TAmb Wert flr externe Umgebungstemperaturkompensation

e R e W e T Beispiel: Externe

JJ _‘_IJ’TJ_‘_‘_‘ TPrsz§§57 °C 0,634 \3‘:;;53 \V Emissionsgradeinstellung tber

eine Spannung am IN/ OUT-Pin.
Die grafische Darstellung

87

D=l

80,1

i ermdéglicht eine Analyse der
- Prozesstemperaturanderung in
i oS Abhéangigkeit des eingestellten

oo

1° ) = = i i
| | ! | | Emissionsgrades.
451
401
351
301
261
201
161
101
51
o1

18



Fur die Darstellung einer frei skalierbaren GroRRe aktivieren Sie bitte
zunachst CS/CSM - Eingangstberwachung
[Menl: Extras\ Optionen]

Betatigen Sie danach die Schaltflache Einstellung freie Grof3e. Hier kdnnen
Sie Namen und Einheit der freien GréRe eingeben und die Skalierung

C5/CSM - Eingangsiiberwachung

[ Einstellung freie Grébe ]

-4 Einstellung freie GréBe : E‘Eléj

vornehmen: Mame Temperatur 2
Einheit : T Walk:
Untere Grenze 0,00 = 000 =]
Obere Grenze : 500,00 % 10,000 %
Dezimalstelen : 1 %
Abbrechen | [ Ok
Gehen Sie nun in den Geréteeinstellungen [Menii: Gerstesinstallungen ===
Gerat\ Gerate Einstellungen] auf die Registerkarte Nachbearbeiting | VecEinstelingen | Kalibrierung
OUT und wahlen Sie double sensoring. rre— —e - W=D

Modus:

double sensoring
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Nach SchlieBen der Software und erneutem Start mit dem #rc Eigenschaften von CompactConnect P

Kommandozeilenparameter /DS=xx,yy ? startet das Programm
sofort im Diagramm-Modus. Der Sensor arbeitet dabei im Verkniipfung

organgerversionen

Burstmodus. Eine Riickkehr zur Sensorkonfiguration ist nur durch -c
Starten der CompactConnect ohne Parameter maoglich. @yc  Compactommedt
Zieltyp: Anwendung
Fielort: CompactConnect
Ziel: nect'\CompactConnect exe" /D5=58,C5v2

D /IDS=xx,yy: xx = COM-Port-Nummer yy = Gerétetyp (CS= CSv2/ CSM LT= CSMBV / CSM 3M= CSMBV3M)

Beispiel: Double sensoring mit zweitem IR-Sensor (Wert TProcess Temperature 2
»Temperature 2“) dessen Ausgang direkt an den IN/ OUT-Pin o) Fo)
des CS/ CSmicro angeschlossen wurde. 23,3 C 1 31 ,8 C
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1.7. Ansichten

Die CompactConnect ermdglicht das Erstellen frei definierbarer Ansichten:

-4} CompactConnect 1.10.3 [ESREERx
Datei Messung Gerdt Diagramm | Ansicht | Extras 7
v Titelleiste
Speichern v Menileiste | ‘
v Werkzeugleiste
%67 [eC] . v Werkzeugleiste beschriften ; TProc
: ' L
P O S v Statuszeile SO . e 25 Goc
2,2 i Digitalanzeigen ¥ TProc L. 3
5,0 v Diagramm v | Tnt l. TAvg
5.8 Immer im Verdergrund v TBox | o
v | Thvg
256 = -
a Dig. Anzeigen oben TAmb e ’
r - n
s ¥ Dig. Anzeigen rechts 7| Eps:
i Alle Leisten an Value 26 1 °C
25,07+~ E-
Alle Leisten aus Vee H
24870 I TBox
245 Externe Anzeige >
' 27,3°C
244 Protokollfenster T ]
24,2 ~|| Eps.
240 -
0,950
236 : : ’
74,555 74,735 74,955
4
COMS58: Offen  CSv2: Messung  Zyklus: 22ms Gerat C5v2 #8073142 nicht trennen 3,5MB/458MB
Hinweis

Die Digitalanzeigen kénnen wahlweise oben oder rechts angeordnet werden [Meni: Ansicht\ Dig.
Anzeigen oben bzw. Dig. Anzeigen rechts].
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Durch Ausblenden der einzelnen Informationen (z.B. Titelleiste, Menlleiste, usw.)
kann man die Digitalanzeigen auch separat in beliebiger Gré3e » Digitalanzeigen
und bei Bedarf auch stdndig im Vordergrund [Menl: Ansicht\ Immer im
Vordergrund] darstellen.

Ansicht | Extras 7

v
v
v
v
v

v

Titelleiste

Meniileiste
Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften
Statuszeile

Digitalanzeigen

Diagramm

Irnmer im Vordergrund
Dig. Anzeigen cben
Dig. Anzeigen rechts

Alle Leisten an

Alle Leisten aus

Externe Anzeige

Protokollfenster
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1.8. Externe Anzeige

Durch Doppelklick auf eine der Digitalanzeigen
[Menl: Ansicht\ Externe Displays] wird eine externe
Anzeige fur das jeweilige Signal aufgerufen. Diese
erscheint zundchst einmal in der gleichen Farbe wie
die zugehdrige Anzeige in der Software. Durch drag
and drop kdnnen die Anzeigen beliebig auf dem
Bildschirm platziert werden - die Position der
zugehorigen Anzeige in der Software andert sich
dadurch nicht. Fir eine einfache Positionierung
erscheint beim Uberfahren mit dem Cursor eine
Markierung links von der Anzeige:

32,0°C

CompactConnect 1,103 / TProci

/

Markierung zur Positionierung der Anzeige

Hinweis

é Um mehrere externe Anzeigen auseinander halten zu kénnen, wird beim Anklicken der Anzeige
sowohl der Name der Software bzw. Instanz (bei mehreren Softwareaufrufen) als auch der

Signalname kurz angezeigt.

Fir die Gestaltung der externen Anzeigen stehen verschiedene 7
Optionen zur Verfiigung, die mit der rechten Maustaste aufgerufen ¥ Transparent

werden kdnnen:

rF . v . _r. v._ 9
'V Rahmen

Farbe dndern
Fadenkreuz
¥ Kontrastfarbe verwenden

Hauptanwendung anzeigen
Anzeige entfernen
Beenden (alle)
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Rahmen

Transparent

Farbe andern

Fadenkreuz

Kontrastfarbe verwenden

Hauptapplikation

Display entfernen

Beenden (alle)

Darstellung mit Rahmen - in diesem Modus
kann die GroRe der Anzeige geadndert
werden.

Transparente Darstellung — sinnvoll zur
Positionierung der Anzeige vor Bildern oder
Desktop-Hintergriinden.

Zum Andern der Anzeigenfarbe

Zeigt ein Fadenkreuz, welches sich
unabhangig von der Anzeige positionieren
lasst.

Je nach Hintergrund kann die Darstellung der
Displayzeichen mit Kontrastfarbe (schwarze
Umrandung) sinnvoll sein.

Aufruf des Fensters der Hauptapplikation
(z.B. aus dem Unsichtbar-Modus)

Schliel3t die jeweilige externe Anzeige

Schlief3t sowohl die externen Anzeigen als
auch die Hauptapplikation
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Applikationsbeispiele flr externe Displays

Temperaturanzeigen vor statischem Maschinenbild

Das Bild der Anlage oder des Prozesses dient als PC-
Bildschirmhintergrund. Die  einzelnen Instanzen  der
CompactConnect laufen im unsichtbaren Modus. Die externen
Displays wurden so positioniert, dass sie auf die tatsachlichen
Messstellen in der Anlage zeigen. Bei einem Neustart des PC
wird die CompactConnect iber Autostart automatisch gestartet
und die externen Displays erscheinen an den zuvor definierten
Orten.

BEX
«—

‘ofessiol

Temperaturanzeigen vor Livebild

Eine Kamera zeigt das Livebild einer Anlage oder
Maschine. Die externen Displays zeigen wie im
vorherigen Beispiel die tatsachlichen Messstellen
an der Maschine mit den aktuellen Temperaturen.
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1.9. Mehrfache Software-Aufrufe

Kommandozeilen-Parameter

Die Software kann mit verschiedenen Kommandozeilen-
Parametern gestartet werden.

Eine Ubersicht erhalten Sie, wenn Sie in der Desktop-
Verknupfung unter Ziel hinter dem Programmaufruf
[Leerzeichen] /? eingeben. Beim Start der Applikation
erscheint dann:

Der Parameter INAME gestattet den Mehrfachstart =

von einzelnen Software-Instanzen um verschiedene
Sensoren gleichzeitig anzuzeigen.

Der Parameter /DELAY sollte verwendet werden,
wenn mehrere Instanzen der Software gleichzeitig
gestartet werden. Damit wird ein gleichzeitiger
Zugriff auf virtuelle COM-Ports und somit eventuelle
Konflikte verhindert.

Auch eine Kombination beider Parameter ist mdglich
(siehe nachste Seite).

%% Eigenschaften von CompactConnect ﬁ
Sicherheit Vorgangerversionen
Higemein Verkniipfung Kompatibilitat
@.C CompactConnect
Zieltyp: Anwendung
Zielort: CompactConnect
I Ziel: ompactConnect CompactConnect exe” /7
Parameter Help :
I? or JHELP : This HELP screen
TNAME=00¢ : Start Compact Connect with instance name "ooo"
(do only use letters and digits)
[DELAY =00t : Start Compact Connect with a delay of > seconds

[TABLETMODE : Start Compact Connect in tablet mode

JINVISIBLE : Start Compact Connect in invisible mode
only Temp Displays are shown

{DS=xcyy : Start Compact Connect in double sensoring mode

xx = Sensor Comport (1..255)
yy = Device type (C5¥2.CSMBV.CSMBV3M)
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Erstellen Sie zundchst eine Kopie der existierenden
Verknipfung auf dem Desktop und vergeben Sie einen
entsprechenden Namen. Unter Eigenschaften mussen Sie
nun nur noch das Ziel:

"C:\Programme\Compact Connect\CompactConnect.exe"
zunachst mit einem Leerzeichen und danach mit:

/Name=Beispiel erganzen.

Beispiel kann der gewtlinschte Sensorname oder Messort sein
(z.B. INAME=CS_Pyrometerl).

Hinweis: Achten Sie darauf keine Leerzeichen im Namen zu
verwenden.

L]

JGSIENTOTHELErT
¢ Eigenschaften von CompactConnect CS_Pyrometerl @

Sicherhet

organgerversionan

Allgemein Verenipfung Kompatibilitat
@nc CompactConnect C5_Pyrometerl
Zieltyp: Anwendung
Zielort: CompactConnect
I Ziel: pactConnect exe" /MAME=CS_Pyrometeri

Mame

Um die verschiedenen Instanzen
automatisch zu starten, koénnen die
Verknupfungen auch in den Autostart-

EE CompactConnect C5_Pyrometerl
E‘t CompactConnect CT_Pyrometer2

Anderungsdatum Typ Gralie
2311.2018 13:24 Verknopfung 2KB
2311.201813:39 Verknipfung 2KB

Ordner kopiert werden oder mit Hilfe einer
Batch-Datei (*.bat) aufgerufen werden:

Autostart-Ordner mit zwei Instanzen der CompactConnect
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| Start CompactConnect two times - Editor E=rL= g

Datei Bearbeiten Format Ansicht 7

start "Titel” "C:\Programme (x86)"‘CompactConnect . CompactConnect.exe"” /Name=C5_Pyrometerl
start "Titel” "C:\Programme (x86)‘\CompactConnect\CompactConnect.exe" /Name=CT_Pyrometer2 /Delay=5|

Batch-Datei fir automatisierten Aufruf von zwei Instanzen der CompactConnect

325 TG] TProcess [G] TRrocess

o) — 1 32,0°C * 22,8°C

oz [6] TProcess [&] TRrocess

Sensor1.

Vier Displays mit Diagramm zeigen die Temperaturen von vier Uber USB angeschlossenen Sensoren
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1.10. Messung starten

Um eine Messung zu starten, betétigen Sie bitte die -Schaltflache in der Werkzeugleiste

[Menl: Messung\ Start].

Gerdt

& Cm’npa&)nned 1103

Messung

4

Start

Datei Messung Gerit Diagramm Ansicht Extras /

=

Offnen Speichem

Interface

-
Info Einstel. Emiss.

Fy

Laser

23,7]

42,325 47,325 52,325

4

(I

57,325

Trennen  Start
418 [“C] i ; i i i TProc
5 s A R 24.0°C
41,7 ’

COM5S: Offen  CT: Verbunden

#8110339 nicht trennen

3,7MB/45,8MB

Steuerelemente der Zeitachse:

Bildlaufleiste

Hineinzoomen (vergréfRern)
Herauszoomen (verkleinern)
Vollbereichsanzeige

H: Hold/ C: Continue

1
2
3
4
5
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Durch Betéatigen der —Schaltﬂache oder eines Steuerelementes
der Zeitachse wird die kontinuierliche Darstellung des Messverlaufes
angehalten. Die eigentliche Messung lauft dabei im Hintergrund weiter.
Um die Diagrammdarstellung zu aktualisieren, betéatigen Sie die

-Schaltflache erneut

[Meni: Messung\ Pause] bzw. .

Pausze

Messung | Gerdt
Start

il Stopp

Im angehaltenen Zustand kdnnen beliebige Zeitabschnitte des Diagramms mit der |Zeit-BiIdIaqueiste|
ausgewahlt und mit den Zoom-Schaltflachen gestreckt (vergrofR3ert) und E gestaucht (verkleinert)

werden.
Zeit-Information

Wahrend des angehaltenen Messverlaufes
(Pause-Modus) kann man sich Datum und
Uhrzeit flr eine bestimmte Position anzeigen
lassen, indem man in das Diagramm Kklickt.
Zusatzlich werden die zugehdrigen
Temperaturwerte fUr diese Position angezeigt.

24,0
23,8

562,536
4

[ (6]
..... ‘.
“[|2311:2018
L 14:59:17:504 [~ i
24, 8F e e TProc :24,3°Cb--------
PP KR S, S | Tint 2:? C |
. . : &
: . : i [s] J
562,736 562,936 563,136 563,3% _Q]
' A0S
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1.11. Skalierung der Temperaturachse

Bei globaler Skalierung wird der Steuerelemente der Temperaturachse:

Temperaturbereich des Diagramms automatisch
den jeweiligen Hochstwerten angepasst. Der
Bereich verbleibt wahrend der gesamten Messung
in dieser Einstellung.

Bei lokaler Skalierung wird der
Temperaturbereich des Diagramms dynamisch
den jeweiligen Hochstwerten angepasst. Nachdem
der jeweilige Maximalwert im weiteren Verlauf der
Messung das Diagramm verlassen hat, erfolgt eine
Rucksetzung des Bereiches. Die Temperaturkurve
wird mit dieser Option immer optimal dargestellt.

O WNPEF

Eine manuelle Skalierung kann jederzeit durch
die  Steuerelemente der Temperaturachse
vorgenommen werden.

Aktivierung der gewiinschten Option:
Steuerelemente (Temperaturachse) bzw. [Meni: Diagramm].

Globale Autoskalierung
Lokale Autoskalierung
Bildlaufleiste

Hineinzoomen (vergrofl3ern)
Herauszoomen (verkleinern)
Vollbereichsanzeige

N,

IBE] -
|
©)

3=
/
©

Dicgramm | Ansicht Edras 7
Manuelle Skalierung
Globale Auteskalierung

Lokale Autoskalierung

Zeitachse: Hineinzoomen (vergroBem)
Zeitachse Herauszoomen (verkleinerm)

Zeitachse: Vollbereichsanzeige

Temperaturachse Vollbersichsanzeige

Diagrammeinstellungen ..

Temperaturachse: Hineinzeomen (vergroBem)

Temperaturachse: Herauszoomen (verkleinerm)
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1.12. Diagramm-Komprimierung

Mit dieser Funktion kénnen Sie ein automatisches Anhalten der Diagrammdarstellung
und -aufzeichnung Uber einen Temperaturschwellwert aktivieren [Menl: Messung\
Diagramm-Komprimierung]. In dem unten gezeigten Beispiel wird das Diagramm nur
bei Uberschreiten einer Prozesstemperatur von 266 °C fortgeschrieben. Dabei werden

bei der gewahlten Einstellung jeweils 2 s vor dem Ereignis und 2 s danach erfasst.

Messung | Gerdt Diagramm

[ start
Pause

Stopp

Messkonfiguration ...

IDlagramm-KUmpnmlerung

e

{\}- Diagramm-Komprimierungs-Einstellu... | =NRCN X E}
I Diiagramm-K.omprimierung aktivieren I
Diagramm-K.omprimierungs-Einstellungen :

Trigger-Quelle : TProc -

Flanke : steigende Flanke -

Schwelwert °C 266.0

Zeit varher [2] : 2

Zeit danach [z] : 2

Strichstarke : 2 %

Zeige Trigger-Linie : v

—— ===
557 41087 41557 X

DENEE

Wahrend des Anhaltens wird in der rechten oberen Ecke des Diagramms ein blinkendes Triggersymbol
angezeigt. Da die PC-Zeit automatisch mit erfasst wird, ist eine Zuordnung der Temperaturereignisse zu

bestimmten Prozessphasen auch bei langeren Pausen problemlos mdglich.

Speziell bei diskontinuierlichen Prozessen kann mit dieser Funktion die Datenmenge stark reduziert werden.
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1.13. Messung beenden und Daten speichern

Die [Stopp|-Schaltflache [Menii: Messung\ Stopp] beendet die
laufende Messung.

Mit der Schaltflache [Menu: Datei\ Sichern als] wird ein
Explorer-Fenster zur Auswahl von Speicherort und Dateinamen
[Dateityp: *.dat] geoffnet.

Im Meni Optionen [Menl: Extras\ Optionen] kénnen folgende
Einstellungen zur Datensicherung vorgenommen werden:

Warnung bei ungespeicherten Daten V

Optionen

] Warnung bei ungespeicherten Daten
MNach "Stopp” speichern
Suche auch Nicht-USB-Geréte

/| Gerat automatisch suchen

7] Messung automatisch starten

V| schaltflache fiir LASER anzeigen

| Warnung bei LASER AN

V| schaltfléche fir Video anzeigen

C5/CSM - Eingangsiiberwachung

Dezimaltrenner

@ System
Nutzerdefiniert:

Titelzeile der Anwendung

@ Programmname
Nutzerdefiniert:

CompactConnect 1.10.3

Temperatureinheit

@ =C F

System Prioritit

Prioritat : normal -

[ avbrechen |

L= ]

Wenn aktiviert, folgt nach jedem und erneutem die

Sicherheitsabfrage: Ungesicherte Daten Jetzt speichern?

Nach ,,Stopp“ speichern ¥

Wenn aktiviert, wird nach automatisch ein

Explorerfenster zum Speichern der Daten getffnet.

Dezimaltrenner

System nutzt den vom Computer voreingestellten

Dezimaltrenner beim Speichern der Daten. Bei Nutzerdefiniert
kénnen Sie einen selbst festgelegten Trenner verwenden.

D |st keine dieser beiden Optionen aktiviert, wird nach Beendigung einer Messung und nachfolgender Betatigung der -
Schaltflache eine neue Messung gestartet. Die vorherigen Daten sind in diesem Fall geldscht!

Die weiteren Einstellmdglichkeiten sind unter » Optionen erklart.
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1.14. Messkonfiguration

Mit dem Menueintrag [Mendu:

folgende Parameter fur die Messung festlegen:

Max. Anzahl von
Datenwerten

Stopp/ Uberschreiben

Bendotigter Speicher
Aufnahmeintervall

Aufnahmezeit

Begrenzung der maximalen Anzahl
von Datenwerten

Wenn die maximale Anzahl von
Datenwerten erreicht ist, wird

bei Stopp die laufende Messung
automatisch beendet

bei Uberschreiben wird die Messung
auch nach Erreichen der maximalen
Datenwerte fortgesetzt und die ersten
Daten jeweils Uberschrieben
(Ringspeicherprinzip).

Speicherbedarf, errechnet aus der
Anzahl von Datenwerten

Zeitabstand zwischen einzelnen Daten
[1ms...10s]

Messung\ Messkonfiguration...] koénnen Sie

Messung | Gerdt Diagram|
b Start
Pause

Stopp

I Messkonfiguration ... I

Messkonfiguration

X

Max. Anzahl von Datenwerten 1000 x 1000 %

Wenn max. Anzahl von Datenwerten erreicht ...

_) Stopp

Bendtigter Speicher

Aufnahmeintervall (gleich
Diagrammaufldsung):

Aufnahmezeit:

Kommunikationsart
@ Auto (empfohlen)

*) Echtzeit

@) Uberschreiben

45,8MB
ims 2

16 Min, 40 Sek

_) Standard

[ QK

| [ Abbrechen |

maximale Zeit der Messung, errechnet aus Max. Anzahl von Datenwerten| und

IAufnahmeintervall]
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Hinweis
Durch Anderung des Parameters Max. Anzahl von Datenwerten werden der Benotigte Speicher
& und die Aufnahmezeit beeinflusst.

Durch Anderung des Parameters Aufnahmeintervall wird nur die Aufnahmezeit beeinflusst.

Kommunikationsart Bei Einstellung auf Auto (empfohlen) arbeitet der angeschlossene Sensor
bei Aufnahmeintervallen <200 ms im Echtzeitmodus (= Burstmodus: Gerét
sendet sténdig Daten) und bei Intervallen >200 ms im Standardmodus
(Pollingmodus: Temperaturwerte werden jeweils von der Software
abgefragt).

Die jeweils reale Datenaktualisierungszeit (Zyklus) wird in der Statuszeile angezeigt:

22,8] : : : :
0,000 0,100 0,200 0,300 0,400

4 {1

COMSS: Offen  CT: Messung  Zyklus: 2,3ms

35


http://medicamina.bplaced.net/joomla/images/stories/cautio.jpg

1.15. Offnen von Dateien
Zum Offnen_einer gespeicherten Datei betatigen Sie bitte die Messung B

Schaltflache [Menii: Datei\ Offnen]. S offmen .| &t
nen ... nen

In dem sich 6ffnenden Explorerfenster kdnnen Sie die gewiinschte
Datei auswéhlen [Dateityp: *.dat].

Hinweis
Die Temperaturdateien kénnen auch mit jedem Texteditor oder mit Microsoft Excel ged&ffnet und
editiert werden.

Bei Offnen der Datei mit einem Tabellenkalkulationsprogramm wird neben der relativen Zeit (beginnend mit
000:00:00 — Spalte A) auch die Absolutzeit fir jeden Messwert angezeigt (Spalte N).

Bei Videogeraten und Aktivierung der Funktion ,Automatische Schnappschisse” finden Sie weitere
Informationen zu aufgenommenen Schnappschissen in den Spalten O und P:

A B = D E F G H I J K L M N (o] P
1 |[Connect DataFile][2.0]
2 |Date: 10.01.2014
3 |Time: 13:49:45
4 |Unit: °C
5 |Resolution:  0,001/0,100
6 Values: 11
7 |Time = | TObj = Tint |~ |TBox |~|TAct |~ |T2C - | TiC - |ATTENUA| ~ |Epsilon |~ |mVin |~ |Vcc |~ |TAmb |~ | Compress ¥ | Time absq ~ |Imageldx -T|ImageVali ~
020 |000:00:06,012 268,5 26,6 0 268,5 0 0 0 0 0 0 0 13:49:55:063 2014-01-10 - 13-49-54.jpg 268,5
571 |000:00:07,563 271,38 26,6 o 271,8 o o o 0 o 0 o 13:49:56:614 2014-01-10 - 13-49-56.jpg 271,8
R739 000:00:12,731 267,7 26,7 o 267,7 o o o 0 o 0 o 13:50:13:306 2014-01-10 - 13-50-13.jpg 267,7
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2. CT/CTlaser/CTvideo
2.1. Geréateeinstellungen CT/ CTlaser/ CTvideo — Signalverarbeitung

Die Schaltflache Einstell|[Menl: Gerat\ Gerateeinstellungen] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung

samtlicher Gerateparameter. Das Dialogfenster ist in 3 Kategorien unterteilt:

= Signalverarbeitung

= Signalausgange

= Erweiterte Einstellungen

Emission, Transmission, Tamb-Kompensation, Nachverarbeitung

Ausgangskanale und Alarmeinstellungen

Kopfparameter, Geratejustage, Multidrop-Adresse, Ver- und
Entriegelung der Programmiertasten, Temperatureinheit

Geritesinstellungen

Serienor 8110339 Fitmuare Rev.:

1

Signalverarbeitung | Signalausgénge | Erweiterte Einstellungen ||
1

Modus: FesterWert =  Modus:

Emissionsgrad: 0,970

aC)

Transmissionsgrad: 1,000 |

200,0

Emissionsgrad,Transmissionsgrad Umgebungstemp. (TAmb)

Intern (Kopf)

23,0

)

[0C]

=
(<]

Nachverarbeitung

Modus:  Mittelwerthidung

Ll

Mitiungszeit [s]: 0,2
0,1

65,0

K| @ | K| @

10,0

[ Adaptive Mittelwerthidung

[ Kanf. Speichern ... | [Werksenstelungen

Konf, Laden ...

Abbrechen

S

\
- I
CT CTlaser
A\
g
2

CTvideo
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2.1.1. Emissions- und Transmissionsgrad

Im Auswahlfeld Modus in der Registerkarte Signalverarbeitung/ Emissionsgrad, Transmissionsgrad
kdnnen Sie zwischen drei Moglichkeiten wéhlen, den Emissionsgrad einzustellen:

Fester Wert: Eingabe  eines Emissionsgrades  im Eingabefeld Geratesinstellungen
Emissionsgrad —— e
Extern (Pin Der Emissionsgrad kann extern durch Anlegen einer Signalverarbeitung | signalausgange
F2): Spannung am Funktionseingang F2 verandert werden. Emissionsgrad/Transmissionsarad
0-10V:0V P e=01|9V P c=1,0[{10V > =11
[ I l ] Fester Wert =
Tabelle: Eingabe von bis zu acht verschiedenen Emissionsgraden I _
und zugehorigen Alarmwerten A und B in eine || | Frssensead om0 [

Materialtabelle. Die Auswahl des gewulnschten
Tabelleneintrags erfolgt extern Uber eine Kombination von
Low- und High-Pegeln an den Funktionseingéngen F1 bis F3.

Transmissionsgrad: 3 0o

I

Ein nicht beschalteter Eingang wird wie folgt bewertet:

F1=High-Pegel | F2, F3=Low-Pegel.
[High-Pegel: 2 +3 V...+36 V | Low-Pegel: £ +0,4 V...-36 V]

Im Feld Transmissionsgrad muss bei Verwendung einer Vorsatzoptik (z.B. ACCTCF) oder eines
Schutzfensters (z.B. ACCTPW) die Transmission dieser Komponenten eingegeben werden.
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2.1.2. Materialtabelle

Nach Auswahl von Tabelle im Feld Modus kénnen Sie die Schaltfliche Materialtabelle bearbeiten...|
betatigen.

Sie kdénnen nun fir bis zu 8 verschiedene Materialien die jeweiligen Emissionsgrade voreinstellen. Gehen
Sie dazu mit dem Cursor in das jeweilige Feld der Tabelle.

Jedem Material/ Emissionsgrad kdnnen zwei Alarme zugeordnet werden (A und B). Fur die Ausgabe der
Alarme stehen folgende Auswahlmdéglichkeiten zur Verfiigung:

Alarm 1 (blau)
Alarm 2 (rot)
Ausgabekanal 1
Ausgabekanal 2

= <kein>
Materialtabelle = Die Ausgabekandle 1 und 2 kdnnen nur
| | . | | . ausgewahlt werden, wenn sie zuvor unter
Eps. Alarm A Wert  Alarm A ausgeben zu Alarm B Wert  Alarm B ausgeben zu . = . .
o e msoc At (Ea wogec  Aarm2 (o) Sighalausgange als digital definiert
1 0,830 200,0°C Alarm 2 (Rot) 71,0°C Alarm 1 (Blau) Wurden . i
2 0945  1ssoc  Ausgabekanal 1 esoc  <keins Weitere Eigenschaften wie .normal offen/_
3l 00m | 870 Ausgabekanal 2 ao0ec  Alarm 1 (Blau) geschlossen und Quelle (dl_e Quelle bei
4 0800 3o Alarm 2 (Rod) 0,05 <kein> Ausgabekanal 1 [Teroc] kann nicht verandert
5 0680 1550°C  Alarm 1 (Blau) a00,0°c  Alarm 2 (Rof) werden) miuissen unter Signalausgange
& 0,770 33,5C Alarm 1 (Blau) 55,0°C Alarm 2 (Rot) festgelegt werden.
7 060 ea,0ec  Alarm 1(Blau) 7oo,0°c  Alarm 2 (Rot) Bei Auswahl Fur alle (unter den Spalten)
Filr alle: wird eine Werteanderung in allen Feldern
o] [[Abbrechen der jeweiligen Spalte ibernommen.
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2.1.3. Umgebungstemperaturkompensation

In Abhangigkeit des Emissionsgrades des Messobjektes wird von der Oberflache ein mehr oder weniger
grofRer Anteil an Umgebungsstrahlung reflektiert. Um diesen Einfluss zu kompensieren, bietet die Software
unter Signalverarbeitung/ Umgebungstemperatur folgende Einstellméglichkeiten:

= Intern (Kopf): Die Umgebungstemperatur wird vom kopfinternen Pt1000-Fuhler ermittelt.
(Werksvoreinstellung)

= Extern (Pin F3): Durch eine Spannung am Funktionseingang F3 [0 —10 V » -40 — 900 °C;
Bereich skalierbar] wird die Umgebungstemperatur eingestellt. Somit kann z.B.
Uber einen externen Temperaturfiihler oder zweiten CT-Sensor eine
Hintergrundstrahlungskompensation in Echtzeit realisiert werden.

= Fester Wert: Im Eingabefeld Fester Wert kann bei konstanter Hintergrundstrahlung ein fester
Temperaturwert eingegeben werden.

Umgebungstemp. (TAmb)

Hinweis
Speziell bei groRen Unterschieden zwischen der Medus: Bxtern (Pin F3) ~
é Umgebungstemperatur am Objekt und der =
Messkopftemperatur empfiehlt sich die Nutzung der m—
Umgebungstemperaturkompensation Uber den Untere Temperaturgrenze [<C]:
Funktionseingang Extern (Pin F3) oder Fester Wert. YR
R <

CObere Temperaturgrenze [°C]:
00,0 &
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2.1.4. Signal-Nachverarbeitung

Sie konnen im Feld Modus| unter Signalverarbeitung/ Nachverarbeitung die Nachverarbeitung
folgenden Nachverarbeitungsfunktionen auswéhlen: Modus:  Mittehwertbidung

Mittelwertbildung
Maximumsuche
Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche
Erweiterte Minimumsuche
Aus

Mittelwertbildung

Maximumsuche

Mittungszeit [s]: 0,2

|| e | H | A

| Adaptive Mittelwertbildung

Ein arithmetischer Algorithmus wird ausgefiihrt, um das Signal zu glatten.
Der unter Mittlungszeit eingestellte Wert ist die Zeitkonstante. Diese
Funktion kann auch mit allen weiteren Nachverarbeitungsfunktionen
kombiniert werden.

Die minimal einstellbare Mittlungszeit betragt 0,1s; bei den Modellen 1M,
2M und 3M 1ms (0,001s). Bei diesen Modellen kénnen Werte unter 0,1s
nur mit der 2er-Potenzreihe erhdht bzw. verringert werden (0,002, 0,004,
0,008, 0,016, 0,032, ...).

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalmaximum gehalten; d.h. bei
sinkender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die minimal einstellbare Haltezeit betragt 0,1s; bei
den Modellen 1M, 2M und 3M 1ms (0,001s).

Nach Ablauf der Haltezeit fallt das Signal auf den zweithéchsten Wert bzw.
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Minimumsuche

Erweiterte Maximumsuche

Erweiterte Minimumsuche

sinkt um 1/8 der Differenz zwischen vorherigem Maximalwert und
Minimalwert wéhrend der Haltezeit.

Dieser Wert wird wiederum fur die eingestellte Zeit gehalten.

Danach fallt das Signal mit langsamer Zeitkonstante und folgt dem Verlauf
der Prozesstemperatur. » Signalverlaufe

Somit wird bei der Messung periodischer Ereignisse (z.B. Flaschen auf
einem Forderband) verhindert, dass die Prozesstemperatur zwischen 2
Ereignissen auf die Bandtemperatur absinkt.

Bei dieser Funktion wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei
steigender Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fir die
eingestellte Haltezeit. Die Definition des Algorithmus entspricht der
Maximumsuche (invertiert).

Dieser Algorithmus sucht nach lokalen Maximalwerten. Dabei werden
Maximalwerte, die kleiner als ihre Vorgénger sind, nur tbernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert unterschritten hatte.

Bei eingestellter Hysterese muss ein Maximalwert zusétzlich erst um den
Wert der Hysterese abgefallen sein, damit er als neues Maximum
Ubernommen wird.

Diese Funktion verhalt sich invertiert zur erweiterten Maximumsuche; d.h.
dieser Algorithmus sucht nach lokalen Minimalwerten. Dabei werden
Minimalwerte, die groR3er als ihre Vorganger sind, nur tlbernommen, wenn
die Temperatur zuvor den Schwellwert Uberschritten hatte.

Bei eingestellter Hysterese muss ein Minimalwert zusatzlich erst um den
Wert der Hysterese angestiegen sein, damit er als neues Minimum
Ubernommen wird.
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Adaptive Mittelwertbildung Bei Aktivierung erfolgt eine dynamische Anpassung der Mittelwertbildung
bei steilen Signalflanken.

Aus Wenn Aus im Modusfeld eingestellt ist, erfolgt keine Signal-
Nachverarbeitung (Trroc = Tavg).

Peak Picker-Funktion [nur bei 1M/ 2M/ 3M]

Um schnelle Ereignisse, die kirzer als 1 ms sind, sicher detektieren zu kénnen, muss die Mittlungszeit auf
0,0 s eingestellt und die Maximumsuche aktiviert werden. In dieser Betriebsart betragt die Abtastung

250 ps.

Hinweis

In der Diagrammdarstellung kann neben der Prozesstemperatur Tpoc (mit Signal-
A Nachverarbeitung) auch die gemittelte Temperatur Tavg (Ohne Signal-Nachverarbeitung) dargestellt

werden. Die Wirkung der eingestellten Nachverarbeitungsfunktionen kann somit direkt verfolgt

werden.
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Signalverlaufe

396

3867

37

36.Eq

356

3467

335

325

1.6

3067

29 61

206

275

26,61

266

24,67

236

000 1.00 200 3,00 4,00 5,00 6,00 7.00 800 .00 10,00 11.00 12,00 13.00 14,00 15.00 16.00

= Tprroc Mit Maximumsuche (Haltezeit = 1s)
— Tavg Ohne Nachverarbeitung
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= Tprroc Mit Erw. Maximumsuche (Schwellwert = 30 °C/ Hysterese = 1 °C)
— Tavg 0hne Nachverarbeitung
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329

1.0 20 a.0 4.0 5.0 E.0 7.0 4.0 4.0 10.0 11.0 12.0 130

= Tproc Mit Erw. Maximumsuche (Schwellwert = 30 °C/ Hysterese = 8 °C)
— Tavg 0hne Nachverarbeitung
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2.2. Geréateeinstellungen CT/ CTlaser/ CTvideo — Signalausgange

In der Registerkarte Signalausgénge kénnen Sie die Ausgabekanéle 1 und 2 sowie die visuellen Alarme
einstellen.

Gerateeinstellungen

Ubersicht Alarmausgéange

Seriennr.: 8110339 Firmware Rev.: 1048

Signalverarbeimngl Signalausgange I Erweiterte Einstellunger1|

aomgsbetansl L 0P P — —— = Ausgabekanéle 1 und 2 bei Modus-
usgabekanal ToC): usgaberanal ng: Isuelle Alarme: . . . .
Mode: Modue: Alarm 1 Alarm 2 Einstellung: digital
() Digital @) Analog ) Digital @) Analog 220 & =00 =
Normal: Normal: = Visuelle Alarme
offen @ geschl, offen (@ geschl,
Ausgang: Bereich: Mormal Mermeat = Farbalarme im LCD-Display
Modis:  o..5v - Do.1v @0.5 @ foenhl o U"E"h‘ . i .
Hardware verbinden mit Pin: uLjeu:ESC : uu-e"ifx : = Alarme der optionalen Relais-Schnittstelle
OUT-mV/mA Tint TRoc  ~  TRoe = AL2-Ausgang (Open-collector/ nur Alarm 2)
Failsafe : Failsafe :
Under — Lo fOver = Hi » Under — Lo fOver = Hi Voreinstellungen:
[ Blaue Beleuchtung ]
00 |5 00 |5 [ visuelle Standard-Alarme |
[ Konf. Speichern ... ] [Werkseinsbellungen

Fonf. aden .
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2.2.1. Ausgabekanal 1

Der Ausgabekanal 1 wird als Ausgang fiir die Prozesstemperatur Tproc genutzt.
Bei Aktivierung von analog stehen im Feld Ausgang: Modus folgende Ausgénge zur Wahl:

= 0-5V

= 0-10V

= 0/4-20 mA

= Thermoelement (TCJ oder TCK)

Nach Auswahl des gewiinschten Ausgangs kénnen Sie (iber die Schaltfliche |[Ausgangskurve anpassen|
den Temperatur-Messbereich des Sensors einstellen. Die Bereichsgrenzen kénnen dabei entweder durch
Eingabe in die entsprechenden Felder oder durch Verschieben der Ausgangsfunktion (durch Anfassen der
Punkte Low bzw. HiGH mit dem Cursor im Diagramm) verandert werden.

Signalverarbeitung| Signalausgénge -4 Anpassen der Ausgangskurve
Ausgabekanal 1 (TProc):
Modus: Modus:
() Digital @ Analog 0.5v
Mormal: Untere Temperaturgrenze:
offen (@ geschl.
S 00 [Fec= 00 [FM
Ausgang:
Modus: o Obere Temperaturgrenze:
: .. -
5000 & e = 500 |2
Hardware verbinden mit Pin: = & M
OUT-mY{mA Parameter
o Anstieg: 10,000mV/°C
Ausgang rve anpassen — 0,000
Failsafe : Fr=r=T=
Under — Lo /Over = Hi -50,0°C = 0,50V OV =0,0°C
975,0°C = 9,75V 5V = 500,0°C
30,0 %
[ Ok ] [ Abbrechen ]

optris CompactConect — D2020-10-A
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Alternativ kann der Ausgabekanal 1 als Alarmausgang genutzt werden. Wahlen Sie hierzu die Einstellung
digital. Mit der Auswahl Normal offen/ geschlossen definiert man den Ausgang als High- oder Low-Alarm.

Im Eingabefeld Alarm geben Sie den Schwellwert fur die Auslésung des Alarms ein.

Das gewdhlte Ausgabesignal (0-5 V/ 0-10V/ 0-20 mA/ 4-20 mA) gilt auch bei Nutzung als Alarmausgang. Es
wird dann — je nach Alarmstatus — der untere bzw. obere Bereichsendwert ausgegeben.

Failsafe
Das CT/CTlaser/CTvideo Pyrometer verfligt Uber eine Failsafe- Failzafe :
Funktion fur die analogen Ausgabekandle 1 (Teroc) und 2 (Tint). ES -

kdnnen vier verschiedene Modi ausgewéhlt werden:

= Under — Lo/ Over — Hi Under — Hi f Over — Lo
= Under — Hi/Over — Lo Under — La / Cver — Lo
= Under — Lo/Over — Lo Under — Hi / Qver — Hi
= Under — Hi/ Over — Hi

Beispiel fir Analogausgang (4-20 mA) mit Modus Under — Lo / Over — Hi: Wenn der Temperaturwert
unter dem definierten Temperaturbereich liegt, wird ein niedriges Signal (z.B. 3,7 mA) ausgegeben, und
wenn der Temperaturwert Gber dem definierten Temperaturbereich liegt, wird ein hohes Signal (z.B. 21 mA)
ausgegeben. Somit kann ein mdglicher Kabeldefekt schnell erkannt werden.
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2.2.2. Ausgabekanal 2 [nur LT/ G5/ P7]

Dieser Ausgang wird normalerweise fiur die Ausgabe der Ausgabekanal 2 (TInt):
Messkopftemperatur Tin; genutzt (Analoger Modus voreingestellt). Modus:
Die Ausgabe erfolgt dann als 0-5 V oder 0-10 V-Signal [entsprechend - Digital @ Analog
20...180 °C bzw. -20...250 °C bei CThot]. Normal:

offen geschl,
Alternativ kann der Ausgabekanal 2 ebenfalls als Alarmausgang genutzt Bereich:

werden. Wahlen Sie hierzu die Einstellung digital. Mit der Auswahl
Normal offen/ geschlossen definiert man den Ausgang als High- oder
Low-Alarm.

0..10v @ 0,5V

TInt
Als Signalquelle kdnnen Sie im Auswabhlfeld Quelle zwischen Teroc, Tint

und Tgox Wahlen.
Box Failsafe :

Im Eingabefeld Alarm geben Sie den Schwellwert fiir die Auslésung des Under — Lo /Over —Hi ~

Alarms ein. _
&0,0 5

Der Ausgang kann zwischen 0-5 V und 0-10V gewahlt werden.

Es wird dann — je nach Alarmstatus — der untere bzw. obere

Bereichsendwert ausgegeben.
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2.2.3. Visuelle Alarme

Die Alarme 1 und 2 (Visuelle Alarme) bewirken eine Anderung der Farbe des LCD-Displays an der
Elektronikeinheit und stehen zusatzlich Gber die optionale Relaisschnittstelle zur Verfugung. Der Alarm 2
kann zusétzlich am Pin AL2 in der CT-Elektronik als Open-collector Ausgang (24 V/ 50 mA) genutzt werden.
Auch hier kann Uber die Auswahl Normal offen/ geschlossen der Alarm als High oder Low definiert
werden.

Unter Quelle kann man zwischen den drei Signalen Tproc, Tint und Teox Wahlen.

Beide Alarme wirken folgendermaRen auf die Farbeinstellung des LCD-Displays:

= blau: Alarm 1 aktiv
= rot: Alarm 2 aktiv
= grin: kein Alarm aktiv
Der Standardmodus fiir die Visualisierung der Alarme kann jederzeit mit der ”‘i“le"e *“'1="me= Al 2
Schaltflache [Visuelle Standard-Alarmel zuriickgesetzt werden. w0 = | Mg =
- = - =
Mit der Schaltflache [Blaue Beleuchtung| erzeugen Sie eine permanente
blaue Hintergrundbeleuchtung des Displays. Mot Momat
offen @ offen
. . @ geschl geschl
Hinweis Quele: Quele:
é Bei allen Alarmen (Alarm 1, Alarm 2, Ausgabekanal 1 und 2 bei TPos  +  TRos -
Nutzung als Alarmausgang) ist eine Hysterese von 2 K (CThot:

1 K) fest eingestellt.

Voreinstellungen:

Bei den Modellen 1M, 2M und 3M kann beim Alarm 2 zusatzlich die [ Blaue Beleuchtung |
Hysterese eingestellt werden. [ visuelle Standard-Alarme |
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2.3. Gerateeinstellungen CT/ CTlaser/ CTvideo - Erweiterte Einstellungen
In der Registerkarte Erweiterte Einstellungen kénnen folgende Parameter eingestellt werden:

= Kopfparameter

= Gerate-Korrektur

= Multidropadresse

= Ver- und Entriegelung der Programmiertasten
= Temperatureinheit

Gerateeinstellungen

Seriennr.: 8110339 Firmware Rev.: 1048

‘ Signalverarbeitung | Signalausgange I Erweiterte Einstellungen I
Kopfparameter Gergte-Korrektur Multidropadresse

Offset: 0,0 =
5CDG| 62CE||8DRO =
=

i : =
Multidropadresse: g =

Anstiea: 1,000 .
Das Andern der Adresse erfolgt

- nach SchiieBen des Dialogs.
%:Ff;i::;l;g Feste Adresse in den
Interface-Einstellungen priifen!
Kopfparameter &ndern ...

Bedienertasten Temperatureinheit

ﬁ Entsperrt @ =C ©F

[Koﬂf. Speichern ... ] [Werkselnsbel\uﬂgen
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2.3.1. Kopf-Parameter

Mit Ausnahme des CTfast (LT15F/ LT25F) ist bei allen Modellen der CT- und
CTlaser-Serie ein Austausch von Messkopfen und Elektroniken moglich. Der
3x4-stellige Code (bzw. 5x4-stellig) enthalt u.a. die Kalibrierdaten des
Messkopfes. Deshalb ist es fur eine korrekte Temperaturmessung wichtig,
dass dieser Messkopf-Code (zu finden am Messkopf bzw. am Messkopfkabel)
exakt mit dem in der Elektronikeinheit eingegebenen Code Ubereinstimmt.

Werksseitig ist dies bereits geschehen — eine Anderung der Einstellung durch
Betatigen der Schaltflache [Kopfparameter andern...| ist also nur im Falle
eines Kopfaustausches erforderlich.

2.3.2. Bedienertasten verriegeln

Mit dieser Funktion kann man die Programmiertasten an der CT-
Elektronik verriegeln, um eine nicht autorisierte Anderung von
Parametern am Gerét zu verhindern. Das Betatigen der Schaltflache
bzw. die Programmiertasten. Im verriegelten
Zustand kénnen die eingestellten Parameter am Gerat mit der [Mode
Taste zwar aufgerufen werden - eine Anderung Utber die — bzw. gb
Taste ist jedoch nicht moglich.

Kopfparameter

5CDG| 62CE| 8DRO

| Kopfparameter andern ... |

Bedienertasten

=L Entsperrt
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2.3.3. Temperatureinheit

Auswahl zwischen °C und °F als Temperatureinheit.

2.3.4. RS485-Multidropadresse

In Verbindung mit einer RS485-Schnittstelle kann ein Netzwerk aus
mehreren CT-Sensoren aufgebaut werden (max. 32 Sensoren).

Fir die digitale Kommunikation muss in diesem Fall jeder Sensor eine
eigene Adresse zugewiesen bekommen. > RS485/ RS422

Temperatureinheit

@ =C o F

Multidropadresse

Multidropadresse: g =

Das Andern der Adresse erfolgt
nach Schliefien des Dialogs.
Feste Adresse in den
Interface-Einstellungen prifen!
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2.4. Geréateeinstellungen CT/ CTlaser/ CTvideo — Kalibrierung

In der Registerkarte Kalibrierung kdnnen drei verschiedene Modi ausgewahlt werden um eine Kalibrierung
des Geréates vorzunehmen:

=  Manuell

= 1 Punkt (Kalibrierung)

= 2 Punkt (Kalibrierung)

Gerateeinstellungen
Seriennr. : 3037746 Firmware Rev.: 2450
Signalverarbeitung I Signalausgange I Erweiterte Enstellungenl Kalibrierung |I
Kalibrierung:
Modus:
Manuell
1 Punkt
Offset: [*C]: 2 Punkt
[Kcnf. Speichern ... ] IWerkse\nsDeIIungen
Konf. Lacen .
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2.4.1. Manuelle Kalibrierung

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-
Offset-Wert einzustellen bzw. die Verstéarkung (Anstieg) fur die Temperaturkurve zu andern.

Die Standard-Einstellungen fur Offset und Anstieg sind:

= Offset: 0,0K
= Anstieg: 1,000

Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabh&ngig von der Prozesstemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abhéngig von
der Prozesstemperatur). Mit der Taste Setzen wird der eingestellte Wert iilbernommen.

Kalibrierung:
Modus: Manuell -
Offset: [#C]: 0,0

Anstieg 1,000 Setzen
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2.4.2. 1 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann fur das Gerat eine 1 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéhlen Sie
unter Modus 1 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur (TIst) und die Soll-Temperatur (TSoll)
ein. Eine Offsetberechnung erfolgt und wird angezeigt. Mit Setzen wird die Eingabe vorgenommen.

Kalibrierung:

. Berechnung :
Modus: 1 Punkt M / Offzet: 5,0
TIst: [%C]: 80,5 /

2.4.3. 2 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann eine 2 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wahlen Sie unter Modus
2 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur (TlIst) und die Soll-Temperatur (TSoll) fir zwei
verschiedene Punkte ein. Ein Offset und Gain (Anstieg/Verstarkung) wird anschlielend berechnet. Mit
Setzen wird die Eingabe vorgenommen.

Kalibrierung:

. Berechnung :
Modus: 2 Punkt h Gain 0,936
Offset: 13,3
TIst: [*C]: 30
TIst [=C]: 420
TSoll [=C]: 400
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2.5. Videoeinstellungen

Bei angeschlossenem CTvideo bzw. CSvideo wird automatisch das Live-Videobild der integrierten Kamera
im rechten Bereich des Softwarefensters dargestellt. Uber die Schaltflache [Meni: Ansicht\ Video
an] kann die Videodarstellung ein- und ausgeschaltet werden.

Fie Whemrement Dedce Oiegram tiew Prferences T

=) 3 @ k3 | - [ &
=g e | _san wh | sew || vsen | vero _swemer
of | viseo
10 L) gan: [T
. «|
150
1200

oE e o
i vl ofc]

852,5°C

Videoeinstelungen :

Giiin I_J‘

Heligkeit —J

Rot ]
Blau —J
Drchuinkel: |

Verstitung: |

Schwarztweill [

Spisgeinit ~

Spiegelny r

Ziekseis

Stike [ 3

sii: Ui >

Farbe | |
oK |

AntiFlicker Madus -
s

Hintergrund
Hinterauundarbe ||

HE Kreis Durchm, : |BS0 3

Hintergund kreisfabe - [l

Standard ‘

Sl 2] 2] 2] 2
8 8 8| &
| || ] | |

E
o

Im Videobild wird die Lage und Grof3e des Messflecks angezeigt. Somit ist eine exakte Positionierung des

Sensors auf dem Objekt moglich.

Uber die rechte Maustaste gelangen Sie in die Videodisplay-Einstellungen|

(Cursor auf dem Videobild positioniert).

(e}

Videodisplay-Einstellungen
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Folgende Einstellungen kénnen hier vorgenommen werden:

Rot/ Grun/ Blau: Einstellung der Verstarkung des jeweiligen Farbkanals

Helligkeit: Einstellung der Bild-Helligkeit

Drehwinkel D: Stufenlose Bilddrehung, um unabhéangig von Einbaulage des Sensors eine korrekte
Messobjektdarstellung zu erreichen

Verstarkung 2: Einstellung der Verstarkung — im Zusammenhang mit Helligkeit Anpassung an
unterschiedliche Leuchtstarken der Objekte

Schwarz/ WeilR3: Umschalten auf s/w-Bild

Spiegeln-X: Bildspiegelung in x-Achse

Spiegeln-Y: Bildspiegelung in y-Achse

Anti-Flicker Modus: zuschaltbare Filter zur Unterdriickung von 50Hz- bzw. 60Hz-Flimmern

Zielkreis: Einstellung von Strichstarke, Stil (Linie, Punktlinie) und Farbe der Messfleckmarkierung

Hintergrund: Einstellung der Farben fir Hintergrund, Kreishintergrund sowie Durchmesser des Kreises —

hiertiber lasst sich die VergréRerung der Videodarstellung einstellen

1 Die Bilddrehung kann auch auRerhalb dieses Dialoges sehr einfach durch Anfassen des Bildes mit der linken Maustaste und Ziehen
nach rechts bzw. links erfolgen.
2 Den Schieberegler fiir Verstarkung finden Sie zusétzlich auch direkt oberhalb des Videobildes.

Unterhalb des Videobildes befindet sich ein Feld fur die Eingabe der Messentfernung. Geben Sie bitte hier
durch Betétigen von nach erfolgter Scharfstellung der Optik die Entfernung Sensor — Messobjekt ein:

Distance [cm] : 795 Set H
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Die vorgenommenen Einstellungen werden fir den jeweils angeschlossenen Sensor gespeichert und

bleiben auch nach Beendigung der Software erhalten.
Mit der Schaltflache kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.

2.5.1. Video-Schnappschiisse

Mit der Software kénnen manuell oder automatisch getriggerte Schnappschiisse gemacht werden.
Neben dem Bild kdnnen weitere Informationen dargestellt und abgespeichert werden:

Einfiigen ; HEER = TAB Tabulator
i DATE Aktuelles Datum
=chnapp L TE | TIME Aktuelle Uhrzeit
C:AUszers {TIME} - TPRO Tproc (Prozesstemperatur)
{TPRO} 1 TACT Tavg (Gemittelte Temperatur ohne Signalverarbeitung)
_ HEEITE}} TBOX Teox (Temperatur der Elektronikbox (CTvideo))
Austichtuny ooy TINT Tint (interne Sensortemperatur)
ITINT} 5 SERNO Serien-Nummer
RANGE Messbereich
FWREV Revision der Sensor-Firmware
Extras | 7 DEV Sensortyp
O Interface .. COMPANY Hersteller (Angabe wird aus der Datei corporate.ini
genommen)
Optionen ...
Sprache
I‘u‘iden—Schnappschuss—EinsteIIungenI
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Die Schnappschuss-Konfiguration kdnnen
Sie unter [Meni: Extras\ Video-
Schnappschuss-Einstellungen]
vornehmen.

In jeder Zeile (1-15) kann eine Kombination
aus freiem Text und Feldern eingegeben
werden. Um ein Feld einzufligen, klicken
Sie bitte zunéchst in die entsprechende
Zeile und wahlen dann unter Einfigen das
gewdilnschte Feld aus.

Durch invertiert kénnen Sie weillen Text
auf schwarzem Hintergrund darstellen.

Den Speicherort fir die Schnappschisse legen Sie 201520002055
unter Schnappschuss Pfadt fest.

Durch Betatigen der Schaltflache [Meni:
Ansicht\ Video-Schnappschuss] lésen Sie die
Aufnahme manuell aus.

Beispiel fur einen Schnappschuss
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2.5.2. Automatische Schnappschisse

Messung | Gerat Diagramm  Ansi

Automatische Schnappschiisse kdnnen zeitgesteuert (festes Intervall)

oder temperaturgesteuert (Schwellwert) ausgelost werden. Offnen Sie b stant
dazu den Menupunkt [Mend: Messung\  Automatische s
Schnappschiisse]. Nach Aktivierung koénnen Sie bei Quelle SEnT:

verschiedene Temperatursignale wéahlen (Tproc, Tlt, Teox, Tavg) oder flr
zeitgesteuerte Aufnahmen Zeit.

Messkonfiguration ...

IAutomatischer Schnappschussl

Flanke AUS|OSUHQ der Al.lfnahme bel {:}—,ﬂ\utomat_ Schnappschuss-Eins‘tellung_“ =RAE] i:h
steigender oder fallender
Signalﬂan ke | Automat. Schnappzchuss aktivieren [nur Yideo-Gerate)
. o . . Schnappzchuse-Trigger-Einstellg.:
Zeithysterese minimaler Zeitabstand zwischen Trigger Quele: TPron .
zwei Schnappschiissen :
Flanke : steigende Flanke -
Temp.-Hysterese Auslésung der _Aufnahme erfolgt Triager S chwelwert °C 00
erst, wenn das Signal um den Wert . _
Zeit-Hysterese (5] : 1
der Hysterese unter den
. Temp.-Hysterese “C 5.0
Schwellwert gefallen (steigende R _
Flanke) bzw. tiber den Schwellwert Strichstarke 2 ®
gestiegen ist (fallende Flanke) Zeige Trigger-Linie : v
Linienstarke Linienstarke der Trigger-Linie in k. Abbiechen
der Diagramm-Darstellung (Zeige

Trigger-Linie aktiviert)
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1400
1350
1300
1250
1200
1150 1---

1100 Jeofeees 30-01-2014
1050 1--)---- ---16:09-30-065
| TProcess -1113°C

1000 1--}-

9500 1--f----
900.0
8500 1--}-
800,0
750,01+
700.0 11
650,0 11
6000 7-
550.0
500,0
4500
400,0

231.053 232053 233.053 234053 235053 236.053 237.063 238.053 233053 240053 241.053 2421053

Temperatur-Zeit-Diagramm mit automatischen Schnappschissen — durch Mausklick auf das jeweilige
Fotosymbol wird eine Bildvorschau im Diagramm angezeigt; mit Doppelklick kann der Schnappschuss im
Vollbildmodus gedffnet werden.

Wenn Sie das Diagramm als *.dat-Datei speichern, werden alle zugehorigen Schnappschisse automatisch
in einem Ordner gespeichert, welcher sich im gleichen Verzeichnis befindet und den gleichen Namen wie die

entsprechende dat-Datei tragt.

63



3. CSlaser/CSvideo /CX
3.1. Geréateeinstellungen CSlaser/ CSvideo/ CX

Die Schaltflache [Einstell.| [Meni: Gerat\ Gerateeinstellungen] 6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung der
Gerateparameter.

— %

CSlaser CSvideo CX
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3.1.1. Allgemein [CX]

Allgemein I mA Ausgang |Ausgénge | Alarm | Machbearbeitung *  *

Allgemeine Einstellungen

Transmissionsgrad: 1,000

Mittlungszeit [s]: 0,100 [¥] Adapt. Mittelwert
Emissionsgrad: 0,950

Quelle fiir Umgebungstemp.:  Intern (Kopf) -

Anschluss "IN™ist konfiguriert als
Kommunikationseingang

Transmission:
Mittlungszeit (s):

Adapt. Mittelwertbildung:

Quelle f. Emissionsgrad:
Emissionsgrad:
Quelle f. Umgebungst.":

Umgebungstemperatur:

Transmissionsgrad-Einstellung
Einstellung der Mittelwertbildung

Funktion zur dynamischen
Mittelwertanpassung bei steilen
Signal- flanken

Fester Wert
Emissionsgrad (Fester Wert)

Auswabhl zwischen Intern
(Kopf), oder Fester Wert

Eingabe bei Auswahl Fester
Wert
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3.1.2. Allgemein [CSlaser/ CSvideo]

Allgemein|[ ma Ausgang [ Ausgéinge | Alarm | Nachbearbeitung * | » Transmission: Transmissionsgrad-Einstellung
Allgemeine Einstellungen Mittlungszeit (s): Einstellung der Mittelwertbildung
Transmissionsgrac 1000 Adapt. Mittelwertbildung:  Funktion zur dynamischen
Mitlungszeit [s]: 0,200 [¥] Adapt. Mittelwert Mittelwertanpassung bei steilen
Emissionsgrad: 0,900 Signal- flanken
Quelle fiir Umgebungstemp:  Intern (Kopf) - Emissionsgrad: Emissionsgrad (Fester Wert)

Quelle f. Umgebungst. 1):  Auswahl zwischen Intern (Kopf)
oder Fester Wert

Umgebungstemperatur: Eingabe bei Auswahl Fester
Emissionsgradschalter: Wert
[ Emissionsgrad Schalter an Emissionsgradschalter: Aktivierung oder Deaktivierung
Emissionsgrad Schalter =0,97 des Emissionsgradschalters am
Emissionsgrad = Fester Wert ( 0,900 ) Sensor (nur CSlaser).

Anschluss "IN" ist konfiguriert als

- . Bei aktiviertem Schalter ergibt sich der resultierende
Kommunikationseingang

Emissionsgrad aus der Multiplikation des Emissionsgrades
am Sensor mit dem Emissionsgrad, der in der Software
eingestellt wurde.

Emissionsgrad: 0,900

Quelle fiir Umgebungstemp. Intern (Kopf) -

b Nach Offnen der
Ruckwand des CSlaser
sind die beiden
Emissionsgradschalter
zuganglich.

Emissionsgrad Schalter = 0,97
Emissionsgrad = Fester Wert * Schalter ( 0,873)
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D Fur die Kompensation der Umgebungstemperatur wird bei Auswahl Intern (Kopf) die interne
Messkopftemperatur verwendet. Da in Abhangigkeit vom Emissionsgrad des Messobjektes ein mehr oder
weniger groRer Anteil an Umgebungsstrahlung von der Oberflache reflektiert wird, kann es bei bestimmten
Anwendungen sinnvoll sein, die Umgebungstemperatur am Messobjekt (z.B. wenn signifikant abweichend
von der Umgebungstemperatur am Messkopf) fur die Kompensation zu verwenden.

Hierfur stehen folgende Einstellmdglichkeiten zur Verfigung:

Fester Wert: Geben Sie im Feld Umgebungstemperatur einen festen Wert fur die
Umgebungstemperatur am Messobjekt ein.
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3.1.3. Analogausgang (mA)

Gerateeinstellungen =X mA-Ausgang
Temp @ 4 mA: untere Temperaturbereichsgrenze
mA Ausgang : . H
Temp @ 4mA Gl 00 Temp @ 29 mA: obe.re. Temperatu.rberelchsg.renze
Failsafe Einstellungen?: Definition von Failsafe-Modi
Temp @ 20mA [°C] 500,0

Failsafe-Einstellungen :

[ Interne Temp. Failsafe

e in: 0,0 Co40 A Hinweis
emp min: . i m/ .
’ Wenn der Sensor an die Versorgungsspannung
Temp max. 80.0 ¢ 200 mA angeschlossen wird, Uberpriift das Gerat die
[CJProzesstemp. Failsafe ﬁ ersten 300 ms ob ein USB-Adapterkabel
Temp min:  -30,0 =C 4,0 mA angesch'ossen |St
Temp max 1000 ‘¢ 200 mA Wird ein USB-Adapterkabel erkannt, wird der
bidirektionale Kommunikationsmode automatisch
Anschluss "IN"ist konfiguriert als P
Kommunikationseingang aktiviert.
’Konf. Speichern] ’Werkseinstellungen] ’ Abbrechen ]

1) Die Einstellungen fur Failsafe-Betrieb ermoglichen die Ausgabe eines definierten Pegels am
Analogausgang in Abhangigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten fir Prozesstemperatur und/ oder
Messkopftemperatur (Temp min und Temp max).
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3.1.4. Digitalausgang

Im Auswahlfeld kann zwischen Kommunikationsausgang (bidirektionale digitale Kommunikation
fur den Betrieb mit der Software) und Burst-Ausgabe gewahlt werden.

Allgemein | mA Ausgangl Ausgange ||Narm | Machbearbeitung * | * Bul’St-AUSgabe
Modus:
I SIS A1 -] Wert 1...3: Auswahl zwischen:
Kommunikationsausgang .
Burst-Modus I <keine>
Prozesstemp. (Teroc)
Interne Temperatur (Tint)
Emissionsgrad (Eps.)
Transmissionsgrad
Umgebungstemperatur (Tamb)
Gemittelte Temp. (Tavg)
Boxtemperatur (Tgox)
Anschluss "IN" ist konfiguriert als
Kommunikationseingang
Im Burst-Modus erfolgt eine unidirektionale digitale Kommunikation, Modus:
d.h. der Sensor sendet kontinuierlich Daten. Der Datenstring kann tber Burstiodus v
die Auswahl von Wert 1 bis 3 konfiguriert werden. Burst Modus -
» Kommandoliste auf der Software-CD Wert1:  Prozesstemp. (TPrac) »
Wert2: Interne Temperatur (T1 +
Wert 3: Gemitielte Temp. (TAve +
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3.1.5. Open-Collector-Alarmausgang

Mit dieser Funktion wird ein zuséatzlicher Alarmausgang (Open-collector-Ausgang) am RxD pin (grin)
aktiviert.

Aligemein | mA Ausgang | Ausgange || Alarm § Nachbearbeitung « [ Alarm [open collector]

Alarm :[¥] " hi isch
Quelle: Prozesstemp. (TProc) - Quelle: Auswahl zwischen:
= Prozesstemp. (Tproc)
Maodus: Narmal offen -
' = Interne Temperatur (Tin)
Prozesstemp. [*CL: 30,0
p-IC] Modus: Normal Aus/ Normal An
Temp.: Alarmschwellwert

Der RxD pin ist in diesem Fall als Alarmausgang konfiguriert
[» Bedienungsanleitung des Sensors: Elektrische Installation].

Anschluss "IN"ist konfiguriert als
Alarmausgang
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3.1.6. Nachbearbeitung — Max/ Min

mé& Ausgang I Ausgange | Alarm I Machbearbeitung ’ Kalibratio| * Halte-Modus: Auswahl zwischen:
= Aus
Machbearbeitung . h
Halte-Maodus: Maximumsuche - * Maximumsuche

=  Minimumsuche

= Erweiterte Maximumsuche

= Erweiterte Minimumsuche

= Maximumsuche Trigger-Aus
* Minimumsuche Trigger-Aus

Haltezeit [s]: 1,0 (999.9 = infinite)

Haltezeit: Haltezeit in Sekunden
(999,9 = unendlich)

Bei Maximumsuche wird das jeweilige Signalmaximum gehalten; d.h. bei sinkender Temperatur halt der
Algorithmus den Signalpegel fiir die eingestellte Haltezeit].

Bei Minimumsuche wird das jeweilige Signalminimum gehalten; d.h. bei steigender Temperatur hélt der
Algorithmus den Signalpegel fiir die eingestellte Haltezeit].

Eine detaillierte Beschreibung dieser Funktionen finden Sie unter Signal-Nachverarbeitung.
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3.1.7. Kalibration

Ausgange I P | Nachbearbeitung ' Kaiibration I Anstieg: Einstellung der Verstarkung

Offset: Einstellung eines Temperatur-Offset
Kalibration

Anstieq: 1,000

Offset: 0.0

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-
Offset-Wert einzustellen bzw. die Verstarkung (Anstieg) fir die Temperaturkurve zu andern. Die Standard-
Einstellungen fir Anstieg und Offset sind:

= Anstieg: 1,000
= Offset: 0,0K

Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabh&ngig von der Prozesstemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abh&ngig von
der Prozesstemperatur).
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4, CS/CSmicro

4.1. Geréateeinstellungen CS/ CSmicro

Die Schaltflache [Einstell.| [Menu: Gerat\ Gerateeinstellungen] o6ffnet ein Dialogfenster zur Einstellung der

Gerateparameter.

N\

CS

T =R O
—

CSmicro
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4.2. Allgemein

| Signal-Nachverarbeitung I Kalibrierung
Allgemein | masusgang | IN (grin} I OUT (gelb)

Allgemeine Einstellungen
Emissionsgrad: 0,950

Transmission: 1,000
Quelle fur Umgebungstemp.: Intern (Kopf) -

745

Geratename:
Baudrate 9600 -
IN
Kommunikationseingang
ouTt

Kemmunikationsausgang

Emissionsgrad:
Transmission:

Quelle f. Umgebungst.?:

Umgebungstemp. (Tamb)
[°C] 2

Geratename:

Baudrate

Emissionsgrad (Fester Wert)
Transmissionsgrad-Einstellung

Auswahl zwischen Intern (Kopf)
oder Fester Wert

Eingabe bei Auswahl Fester Wert

Name des Gerats (nur CSmicro)

Einstellung der Baudrate (nur
CSmicro)

Im unteren Bereich des Gerateeinstellungsfensters wird Ihnen die
jeweilige Verwendung der Anschlisse IN/ OUT (grun) und OUT

(gelb) angezeigt.
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4.3. IN/OUT (grin)

4.3.1. IN/OUT (grun) — ext. Emissionsgrad/ Umg.-temperatur [nur CS/ CSmicro LT]

Der Anschluss IN/ OUT kann sowohl als Eingang als auch als Ausgang programmiert werden.

Nachbearbeitung | Wee Einstellungen | Kalibrierung
Allgemein INIOUT (grin} | OUT(gelb) |  Status LED
Modus:
I ext. analog Emissionsgrad zIN= - I

Anstieg Einstellungen :

Emissionsgrad @ 0V: 0,100

Emissionsgrad @ 10v: 1,100

Anschluss "IN/OUT ist konfiguriert als
ext. analog Emissionsgrad
Anschluss "OUT" ist konfiguriert als

mV Ausgang

Y nur bei CS/ CSmicro LT verfiigbar
234 Erklarung siehe néchste Seite

Modus: Auswahl zwischen:
= ext. analog Emissionsgrad [IN]
= ext. analog Umgebungstemperatur [IN] 2
= Gultig — high aktiv (high Pegel >0,8 V [IN]
= Gultig — low aktiv (low Pegel <0,8 V [IN]
= ext. Halten _/~ steigende Flanke (Pegel 0,8 V) [IN]
= ext. Halten \_ fallende Flanke (Pegel 0,8 V) [IN]
= Kommunikationseingang [IN]
= Alarmausgang (Open collector) [OUT]
= Temp.-Code-Anzeige (Open Coll.) [OUT]
= inaktiv 2

ext. analog Emissionsgrad [IN]®

Anstieg Einstellungen:

Emissionsgrad @ 0V: untere Bereichsgrenze Emissionsgr.
Emissionsgrad @ 10V: obere Bereichsgrenze Emissionsgr.
ext. analog Umgebungstemperatur [IN] 94

Anstieg Einstellungen:

Temp. @ OV: untere Bereichsgrenze Umg.-temp.
Temp. @ 10V: obere Bereichsgrenze Umg.-temp.
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2) Bei ausschlieBlicher Nutzung des mV-Ausgangs sollte der Anschluss IN/ OUT auf inaktiv gesetzt werden,
um Stérungen zu vermeiden. Bei Auswahl mV-Ausgang in der Registerkarte OUT (gelb) wird deshalb der
Anschluss IN/ OUT auch automatisch auf inaktiv gesetzt.

3) Bei Auswahl der Funktion ext. analog Emissionsgrad bzw. ext. analog Umgebungstemperatur wird der
Anschluss IN/ OUT als Analogeingang konfiguriert. Uber eine Spannung (0-10 V) am Anschluss IN/ OUT
kann somit der Emissionsgrad bzw. die Umgebungstemperatur (siehe Ful3note 2) extern eingestellt werden.
Die Bereichsgrenzen kdnnen jeweils unter Anstieg Einstellungen festgelegt werden.

49 Fiur die Kompensation der Umgebungstemperatur wird bei Auswahl Intern (Kopf) die interne
Messkopftemperatur verwendet. Da in Abhangigkeit vom Emissionsgrad des Messobjektes ein mehr oder
weniger grofl3er Anteil an Umgebungsstrahlung von der Oberflache reflektiert wird, kann es bei bestimmten
Anwendungen sinnvoll sein, die Umgebungstemperatur am Messobjekt (z.B. wenn signifikant abweichend
von der Umgebungstemperatur am Messkopf) fur die Kompensation zu verwenden.

Hierfur stehen folgende Einstellmdglichkeiten zur Verfugung:

= ext. analog Umgebungstemperatur (Register: IN/ OUT):

Hierbei kbénnen Sie den Umgebungstemperaturwert mit einer Spannung von 0-10V am Anschluss IN/
OUT eingeben.

= Fester Wert (Register: Allgemein):

Geben Sie im Feld Umgebungstemperatur einen festen Wert flr die Umgebungstemperatur am
Messobjekt ein.
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4.3.2. IN/ OUT (griin) —ext. Triggern
Fur die Triggerung des Messsignals stehen folgende Funktionen zur Auswabhl:
Gultig — high aktiv

Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am IN/ OUT-Pin ein High-Pegel (>0,8 V) anliegt. Bei
Wegfall des High-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

Gultig — low aktiv
Der Ausgang folgt der Prozesstemperatur, solange am IN/ OUT-Pin ein Low-Pegel (<0,8 V) anliegt. Bei
Wegfall des Low-Pegels wird der letzte Wert gehalten.

ext. Halten =/_ steigende Flanke
Bei steigender Flanke (Pegel 0,8 V)am IN/ OUT-Pin wird der letzte Wert gehalten.

ext. Halten \_ fallende Flanke
Bei fallender Flanke (Pegel 0,8 V) am IN/ OUT-Pin wird der letzte Wert gehalten.

4.3.3. IN/ OUT (grin) —= Kommunikationseingang

Der Eingang fir die digitale Kommunikation kann CEREE UL INIOE.IT( __V}“Eiﬂste”ungen [ Kaliof
. . . . P i run
unabhangig vom Kommunikationsausgang aktiviert und |- Aeemein | ? Qe 5

Modus:

genutzt werden (z.B. um Sensorparameter Uber binare
Befehle zu andern). Die maximale UART-Spannung sollte
3,3 V nicht Ubersteigen.

[» Sensor-Bedienungsanleitung: Digitaler Befehlssatz]

IKommunikationseingang =M= - I
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4.3.4.

IN/ OUT (griin) — Alarmausgang (Open collector)

Mit dieser Funktion wird ein zusétzlicher Alarmausgang (Open-collector-Ausgang) am IN/ OUT pin aktiviert.
[» Sensor-Bedienungsanleitung: Elektrische Installation]

Machbearbeitung I Ve Einstellungen | Kalibrierung
Aligemein INOUT (grun} | OUT(gelt) |  Stalus LED
Modus:
I Alarmausgang (open collector) =0UT= « I
Alarm-Einstellungen :
Quelle: Prozesstemperatur (TPr »  [¥] Temp. Code Ausgabe wenn Alarm
Modus Mormal offen - Bereichs-Einstellungen :
Temp min.*Cc 0.0 =0%
Alarm Schwellwert *C 50,0
Temp max.*C 1000 =100%
Differenz-Modus (TProc-TAmb) [}
Hysterese: *C 0,0

Anschluss "INJOUT" ist konfiguriert als
Alarmausgang (epen collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
mV Ausgang

Quelle:

Modus:
Alarm Schwellwert:
Differenz Modus:

Temp. Code Ausgabe:

Bereichs-Einstellungen:

Auswahl zwischen:

= Prozesstemperatur (Tproc)

= Gemittelte Temp. (Tavg)

= Interne Temperatur (Tint)

= Boxtemperatur (Tgox)

normal offen/ normal geschlossen
Temperatur fir Alarmauslésung

Bei Aktivierung wird fur den
Alarm- Schwellwert kein
Absolutwert sondern die Differenz
Prozesstemp. —
Umgebungstemp. verwendet.

Wenn aktiviert, wird die aktuelle
Temperatur bei aktivem Alarm als
Temp. Code Uber den Open
Collector-Ausgang ausgegeben.
Festlegung der Bereichsgrenzen

fur die Temp. Code-Ausgabe (0
und 100 %-Wert)
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4.3.5. IN/OUT (griin) — Temp. Code-Ausgabe (Open collector)

Mit dieser Funktion wird eine Ausgabe des Temperatur-Codes als Open-collector-Ausgang am IN/ OUT pin
aktiviert.

[» Sensor-Bedienungsanleitung: Elektrische Installation]

Nachbearbeitung | Veo Einstellungen | Kalibrierung Bereichs-EinsteIIungen: Festlegung der
Allgemein INOUT (grin) | OUT(gelb) |  StatusLED Bereichsgrenzen fir die
Modus: Temp. Code-Ausgabe
I Temp. Code-Ausgabe (Open collector) =0UT= = I (0 und 100 %-Wert)
Bereichs-Einstellungen :
Tempmin.*c 00 =0%
Temp max. *C  100,0 =100%

Anschluss "IN/OUT" ist konfiguriert als
Temp. Code-Ausgabe (Open collector)
Anschluss "OUT" ist konfiguriert als
mV Ausgang
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4.4. Analogausgang (mA)/ Alarmausgang [CSMA]
Status LED | Signal-Nachverarbeitung I Kalibrierung MOdUS: AUSW&h' zwischen:
Allgemein mAAusgang | IN(gran) | OUT(gelb)
Modus * mA Ausgang [analog]
MA AuSgang - = mA Alarmausgang [2-Pegel-Alarm]
mAEinstellungen : Failsafe-Einstellungen
Tempmin[FCl 44 [#]Interne Temperatur (TInt) FailSafe mA-Ausgang
Temp max [°Cl: 1480 Temp min: [*CL: 0,0 [mA]: 40 L i
A 0 Tomp max[C; 780 (mAL: 200 Temp min: untere Temperaturbereichsgrenze
S 200 [ Prozesstemperatur (TProc) FailSafe Temp max: obere Temperaturbereichsgrenze
Anstieg: 0,111 MAFC Temp min:["CL 0.0 [mA]: 40 mA min: untere Grenze mA-Ausgang
femp mak [CE (5000 | [mAl:[20.0 mA max: obere Grenze mA-Ausgang
Gemittelte Temperatur (TAvg) FailSafe
[¥] Failsafe aktivieren Temp min:[FCE 0,0 [mA]: 4,0
Temp max[FCE 5000 | [mA]: 20,0 Failsafe Einstellungen?: Definition von Failsafe-
DBOXTEI"I'IDQI’EIIUI’[TBOX)FEI”SEITQ MOdI
Temp min: [*C} 0,0 [ma]: 4,0
Temp max: [FCl: 50,0 [mA]: 20,0

Alarmausgang (open collector)
ouT
Kommunikationsausgang

1) Die Einstellungen fiir

VAN

Hinweis

Wenn der Sensor an die Versorgungsspannung
angeschlossen wird, Uberprift das Gerat die ersten
300 ms ob ein USB-Adapterkabel angeschlossen ist.

Wird ein USB-Adapterkabel erkannt, wird der
bidirektionale ~ Kommunikationsmode  automatisch
aktiviert.

Failsafe-Betrieb ermdéglichen die Ausgabe eines definierten Pegels am

Analogausgang in Abhéangigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten fur Prozesstemperatur und/ oder

Messkopftemperatur (Temp min und Temp max).
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Sie kénnen ber die Schaltfliche |Ausgangskurve anpassen| den Temperatur-Messbereich des Sensors
einstellen. Die Bereichsgrenzen kdnnen dabei entweder durch Eingabe in die entsprechenden Felder oder
durch Verschieben der Ausgangsfunktion (durch Anfassen der Punkte Low bzw. HIGH mit dem Cursor im
Diagramm) veréndert werden.

-G:}— mi Ausgang Einstellungen =RNCIN X

untere Bereichsgrenze: ' ' '

44 |Fec= 40 [Fmal | _ | o
obere Bereichsgrenze: ; ; ;

_———— | R —— | )
198,9 |&ec = 20,0 [Z [ma] oo

Parameter: [P TTTTATT mT FTohes
Anstieq : 111upf=C ; ; ;

Offeet - 3,53mA 14070t oo YT
Grenzen : E E E

-50,0°C = -2,02mA  4mA=44°C | T T
1030%C = 117, 56mA  20mA = 148,9°C E E E

ok | Abbruch | |60 4-f--iomedeennn A

. : : [
-50/ Low) 350 550 750 950
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Status LED | Signal-Nachverarbeitung

Kalibrierung

mAAusgang |

Allgemein

IN (griin)

OUT (gelb)

Modus:

I mA Alarmausgang

M I

Alarm-Einstellungen :

Quelle: Prozesstemperatur (TPr «
Modus: MNormal offen -

Prozesstemperatur (TProc): [ 1000

Differenz-Madus (TProc-TAmb) i}
Unt. Alarm Strom [mA] : 80
Ob. Alarm Strom [mA] : 16,0
Hysterese : [FC]: 50

IN

Kommunikationseingang
ouT
Kommunikationsausgang

mA-Alarmausgang

Quelle:

Modus:

Alarm Schwellwert:

Differenz Modus:

Unt. Alarm Strom:
Ob. Alarm Strom:

Auswabhl zwischen:

= Prozesstemperatur (Tproc)

= Gemittelte Temp. (Tavg)

= Interne Temperatur (Tint)

= Boxtemperatur (Tgox)
Normal offen/ Normal
geschlossen
Temperatur fur Alarmauslésung

Bei Aktivierung wird fur den
Alarm- Schwellwert kein
Absolutwert sondern die Differenz
Prozesstemp. — Umgebungstemp.
verwendet.

unterer Alarm-Ausgangsstrom
oberer Alarm-Ausgangsstrom
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4.5. OUT (gelb)
4.5.1. OUT (gelb) — Analogausgang (mV)/ Alarmausgang [CS/ CSmicro LT]

Machbearbeitung I Ve Einstellungen | Kalibrierung Mod us: AUSW&h' zwischen:
Aligemein | iouT (gran) | OUT (gelb) Status LED
Modus: = mV-Ausgang [analog]
mV Ausgang - I = Alarmausgang [2-Pegel-Alarm]
mv Einstellungen : = 3-stufiger Ausgang [3-Pegel Alarm]

Failsafe-Einstellungen :

in® 0,0 . . . .
Temp min °C @ interne Temp. Faisafe = Kommunikationsausgang [bidirektional
Temp max °C 3500 e
Y A Temp min: °C 0,0 my 0 dlglta']
my min:
my max 3500 Tempmax *C 80,0 mv 10000 = Burst-Modus [unidirektional digital]
Slope: 10,0 m\IFC [¥] Prozesstemp. Failsafe = double Sensorin“
Temee 00 ] mr = TC K Ausgang [nur CS]
Failsafe aktivieren Tempmax-C 1000 mv 10000 =0...1V Ausgang
mV-Ausgang
Temp min: untere Temperaturbereichsgrenze
Anschluss IN/OUT" ist konfiguriert als Temp max: obere Temperaturbereichsgrenze
Alarmausgang (open collector) .
Anschluss "OUT" ist konfiguriert als mV min: untere Grenze mV-Ausgang
mVAusgang mV max: obere Grenze mV-Ausgang
Failsafe Einstellungen?: Definition von Failsafe-Modi

1 Die Einstellungen fir Failsafe-Betrieb ermdglichen die Ausgabe eines definierten Pegels am Analogausgang in
Abhéngigkeit von festgelegten Temperaturgrenzwerten fiir Prozesstemperatur und/ oder Messkopftemperatur (Temp
min und Temp max).
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Hinweis

Wenn der Sensor an die Versorgungsspannung angeschlossen wird, tUberprift das Gerét die

& ersten 300 ms ob ein USB-Adapterkabel angeschlossen ist.
Wird ein USB-Adapterkabel erkannt, wird der bidirektionale Kommunikationsmode automatisch

aktiviert.

Bei Auswahl des mV-Ausgangs wird IN/ OUT automatisch auf inaktiv gesetzt (Standardeinstellung).

Sie kénnen Uber die Schaltflache |Ausgang konfigurieren| den Temperatur-Messbereich des Sensors
einstellen. Die Bereichsgrenzen kénnen dabei entweder durch Eingabe in die entsprechenden Felder oder
durch Verschieben der Ausgangsfunktion (durch Anfassen der Punkte Low bzw. HIGH mit dem Cursor im

Diagramm) verandert werden.

{;— mV Ausgang Einstellungen

= | B | S

untere Bereichsgrenze:
0,0 = 000 &M
obere Bereichsgrenze:

30,0 Fec= 350 FM

Parameter :
Anstieg : 10mVy f=C

Offset : 0,000V

Grenzen
-40,0°C = 0,40V OV =0,0°C
1030°C = 10,30V 10V = 1000°C

ok | [ apbruen

10,0

9,0 -

804

70

601

5,0

40

3,0

2,0

1,0
0,0

[ S S S
Lowy 380 560 780 960
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http://medicamina.bplaced.net/joomla/images/stories/cautio.jpg

Machbearbeitung | Vee Einstellungen | Kalibrierung
Allgemein | INIOUT (grin) | DUT (gelb) Status LED
Wodus:

I Alarmausgang

-

Alarm-Einstellungen

Quelle:
Maodus: Mormal offen
Alarm-Schwellwert : °C 100,0
Differenz-Modus (TProc-TAmb)

Hysterese : C 0,0
Unt. Alarm Spannung [V] 0,0

Ob. Alarm Spannung [v]: 3.9

Anschluss “IN/OUT ist konfiguriert als

Prozesstemperatur (TP -

-

Alarmausgang (open collactor)

Anschluss "0UT" ist konfiguriert als

Alarmausgang

Alarmausgang

Quelle:

Modus:
Alarm Schwellwert:

Differenz-Modus
(TProc-TAmb)Z

Hysterese

Unt. Alarm Spannung:
Ob. Alarm Spannung:

Auswabhl zwischen:

= Prozesstemperatur (Tproc)

» Gemittelte Temp. (Tavg)

= Interne Temperatur (Tint)

= Boxtemperatur (Tgox)
Normal offen/ Normal
geschlossen
Temperatur fur Alarmauslésung

Bei Aktivierung wird fur den
Alarm- Schwellwert kein
Absolutwert sondern die Differenz
Prozesstemp. — Umgebungstemp.
verwendet.

Einstellung der minimalen
Temperaturdifferenz

unterer Alarm-Ausgangsspannung
oberer Alarm-Ausgangsspannung
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4.5.2. OUT (gelb) — 3-stufiger Ausgang [CS/ CSmicro LT]

Machbearbaitung | vee Einstellungen | Kalibrierung
Allgemein | IN/OUT(grin) | OUT (geld) Status LED
Modus:
J-stufiger Ausgang - I

3 stufiger Ausgangs-Modus :

Alarm-Schwellwert . *C 100,0
Differenz-Modus (TProc-TAmb)
Voralarm difl. °C 0,0
Dreistufiger Alarm-Ausgang :
kein Alarm [v] 0,0 %
Voralarm v100 &
Alarm v100 3

Senvice-Spannung [V] 5 % Bei Vooc=5Y arbeitet das Gerdt analog.

Anschluss “IN/OUT" ist konfiguriert als
Temp. Code-Ausgabe (Open collector)
Anschluss "OUT" ist kenfiguriert als

3-stufiger Ausgang

3-stufiger Ausgang

Alarm Schwellwert:

Differenz Modus:

Voralarm diff.:

kein Alarm:

Voralarm:

Alarm:

Service-Spannung:

Temperatur fur Alarmauslosung

Bei Aktivierung wird fur den
Alarm- Schwellwert kein
Absolutwert sondern die Differenz
Prozesstemp. — Umgebungstemp.
verwendet.

Temperaturdifferenz bezogen auf
den Alarm Schwellwert; d.h. der
Voralarm wird aktiviert bei Alarm
Schwellwert — Voralarm diff.

Spannungspegel fur Status:
kein Alarm
Spannungspegel fur Status:
Voralarm

Spannungspegel fur Status:
Alarm

Einstellung eines Versorgungs-
spannungs-Pegels (Vcc), bei dem
der Sensor als Analoggerat
arbeitet (mV-Ausgang)

Fur den Einsatz des Sensors in Anlagen-Uberwachungsapplikationen steht ein 3-stufiger Alarmausgang zur
Verfugung. Dabei wird neben dem Hauptalarm ein sogenannter Voralarm ausgegeben, wenn die
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Prozesstemperatur einen vorher festgelegten kritischen Wert Uberschreitet, der aber noch unterhalb der

eigentlichen Alarmschwelle liegt.

Um die Anlagensicherheit weiter zu erhéhen, sollte die Ausgangsspannung im Alarmfall 0 V betragen —
somit fuhrt auch ein defekter Sensor zur Alarmauslésung.
Uber die Veranderung der Versorgungsspannung (Service-Spannung) kann der Sensor in den Analog-
Modus (mV-Ausgang) umgeschaltet werden.
Bei gleichzeitiger Nutzung der Funktion Vcc Einstellungen werden die Alarmwerte aus der Vcc
Einstellungen-Tabelle fir den 3-stufigen Alarmausgang verwendet:

F-stufiger Ausgang

3 stufiger Ausgangs-Modus -
100,0

Differenz-Modus (TProc-TAmMDb)

Vioralarm diff. *C 50 &

Machbearbeitung | o Einstellungen I Kalibrierung
Allgemein |  INJOUT(grin) | OUT(gelb) |  StatusLED
Modus:

Werte werden aus der
Materialtabelle verwendet
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4.5.3. OUT (gelb) — Digitalausgange

Im Auswahlfeld kann der Ausgang auf digital umgestellt werden. Dabei kann man zwischen
Kommunikationsausgang (bidirektionale digitale Kommunikation fir den Betrieb mit der Software) und

Burst-Ausgabe wahlen.

Nachbearbeitung I Vee Einstellungen
Allgemein | INOUT(grin) | OUT(gelb)
Modus;
Burst-Ausgabe - I
Burst-Modus
Wert 1 Prozesstemperatur (TProc) «
Wert 2: Interne Temperatur (TInt} =
Wert 3 Gemittelte Temperatur (TAv
Wert 4: Boxtemperatur (TBox) -
Wert 5: Emissionsgrad (Eps.) -
Wert 6: mY Eingang (IN/ OUT Griin «
Wert 7: mVY Spannungsversorgung
Wert 8: Umgebungstemp.(TAmb)
unidirektienaler digtaler Ausgang (9500 Baud)
Anschiuss "IN/OUT" ist konfiguriert als
inaktiv
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
Burst-Ausgabe

Kalibrierung

Status LED

Burst-Ausgabe
Wert 1...8:

Intervall:

Auswahl zwischen:

<keine>

Prozesstemperatur (Teroc)
Interne Temperatur (Tint)
Emissionsgrad (Eps.)
Transmission
Umgebungstemp. (Tamb)
Gemittelte Temp. (Tavg)
Boxtemperatur (Teox)

mV Eingang (IN/ OUT Grun)
mV Spannungsversorgung
Einstellung des Intervalls [15 ms...1 s]

Im Burst-Modus erfolgt eine unidirektionale digitale Kommunikation, d.h. der Sensor sendet kontinuierlich
Daten. Der Datenstring kann tber die Auswahl von Wert 1 bis 8 konfiguriert werden.
[» Kommandoliste auf der Software-CD]
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4.6. Status LED
4.6.1. Status LED — LED-Alarm/ Automatische Zielfunktion

Die grine LED am Ende des Sensorgehduses (CS) bzw. in der Elektronik (CSmicro) steht fur
unterschiedliche Funktionen zur Verfigung:

Nachbearbeitung I Ve Einstellungen | Kalibrierung Modus: Auswahl zwischen:
Allgemein | IOUT(grin) |  OUT(gely |  StatusLED
Modus: = Aus
LED Alarm - I n LED Alarm
Alam-Einstellungen = automatische Zielfunktion
Quelle Prozesstemperatur (TPr » . Selbstdiagnose
Modus: Mormal offen - )
Alarm-Schwellwert*C 1000 = Temperatur-Code-Anzeige
Differenz-Madus (TProc-TAmb)  [[]
LED Alarm
Quelle: Auswahl zwischen:
= Prozesstemperatur (Tproc)
= Gemittelte Temp. (Tavg)
Anschluss "INJOUT" ist konfiguriert als = Interne Temp (Tlnt)
Alarmausgang (open collector)
Anschluss "OUT" ist konfiguriert als = Boxtemperatur (TBOX)
mv Ausgang Modus: Normal offen/ Normal geschlossen
Alarm Schwellwert: Temperatur fur Alarmauslésung
Differenz Modus: Bei Aktivierung wird fur den Alarm-

Schwellwert kein Absolutwert sondern die
Differenz Prozesstemp.—
Umgebungstemp. verwendet.
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Machbearbeitung | Veo Einstellungen |
Allgemein INIOUT (grin) | OUT(gelb) |
Modus:
I automatische Zielfunktion - I

Zielfunktions-Einstellungen :

Modus : Maximumsuche -
Hysterese : *C 20
Rickstellzeit [s]: 10,0

Anschluss "IN/OUT" ist konfiguriert als
Alarmausgang (open collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
mV Ausgang

Kalibrierung
Status LED

Automatische Zielfunktion

Modus:

Hysterese:

Rickstellzeit:

Auswahl zwischen:
= Maximumsuche
= Minimumsuche

Einstellung der minimalen
Temperaturdifferenz~ fir  das
Ansprechen der Funktion

Nach der eingestellten Zeit erfolgt
jeweils ein Reset der
Suchfunktion.

Die Automatische Zielfunktion ermdglicht ein einfaches Ausrichten des Sensors auf ein Messobjekt mit
einer von der Umgebung verschiedenen Temperatur. Der Sensor sucht dabei automatisch nach der
héchsten Prozesstemperatur (Modus: Maximumsuche); d.h. der Schwellwert flr die Aktivierung der LED wird
automatisch nachgefiuihrt. Dies funktioniert auch bei Ausrichtung auf ein neues (eventuell kélteres) Objekt.
Nach Ablauf einer einstellbaren Reset-Zeit (Standard: 10s) erfolgt eine erneute Festlegung des
Schwellwertes fur das Ansprechen der LED.

90



4.6.2. Status-LED - Selbstdiagnose

Machbearbeitung | Ve Einstellungen | Kalibrierung
Allgemein | INOUT(gran) | OUT(gels) |  StatusLED
Modus
I Selbstdiagnose - I
Selbstdiagnose

Varschau :

unterbrochen aus

[.? normal

-

F Sensor dberhitz : schnelles Blinken

y

-" aufserhalb doppeltes Blinken
¥ Temp Bereich

nicht stabil : unterbrochen an
y

[" Alarm Fehler : immer an
y

Anschluss "IN/IOUT ist konfiguriert als
Temp. Code-Ausgabe (Open collector)
Anschluss "OUT" ist konfiguriert als

mV Ausgang

Nicht stabil:
festgestellt.

Alarm Fehler:

Wenn aktiviert, zeigt die LED einen von funf moglichen Sensor-

Zustanden an:

Zustand
Normal
Sensor Uberhitzt

Auf3erhalb
Temp.Ber.

Nicht stabil
Alarm Fehler

LED-Modus
unterbrochen aus - - - -
schnelles Blinken
doppeltes Blinken

unterbrochen an
immer an

Die Vorschau der verschiedenen LED-Modi kann durch klicken
auf das jeweilige Symbol aktiviert werden:

Sensor Uberhitzt:

AuRerhalb Temp.-Ber.:

Die internen Temperaturfihler
haben eine unzuléssig hohe
Eigentemperatur des Sensors
festgestellt.

Die Prozesstemperatur liegt
aul3erhalb des Messbereiches.

Die internen Temperaturfuhler haben eine ungleichméRige Eigentemperatur des Sensors

Durch den Schalttransistor des Open-collector-Ausgangs flie3t ein zu hoher Strom.
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4.6.3. Status-LED — Temperatur-Code-Anzeige

Bei dieser Funktion wird die aktuell gemessene Prozesstemperatur als prozentualer Wert durch langes und
kurzes Blinken der LED angezeigt.

Bei einer Bereichseinstellung 0-100 °C — 0-100 % entspricht die Anzeige der Temperatur in °C.

Machbearbeitung | Wec Einstellungen | Kalibrierung Langes B”nken N Zehnerstelle: XX
Agemen | NOUT(gum) | ouT(gelp) | - Steus.ED Kurzes Blinken — Einerstelle: XX
Modus: .
IT0 — PSR I 10-mal langes Blinken — Zehnerstelle=0: Ox
emperatur-L.ode-Anzelge - . .
’ 2 10-mal kurzes Blinken — Einerstelle=0: x0
Bereichs-Einstellungen
Tempmin.°Cc 0,0 =0%
Temp max. °C  100,0 =100% Beispiele'
Beispisle: 87 °C 8-mal langes Blinken 87
24% Vorschau: und danach 7-mal kurzes Blinken 87
e @ 31°C 3-mal langes Blinken 31
8% und danach 1-mal kurzes Blinken 31
8°C 10-mal langes Blinken 08
und danach 8-mal kurzes Blinken 08
Anschluss "IN/OUT ist konfiguriert als ) _ H
Temp. Code-Ausgabe (Open collector) 20 C 2 mal |angeS B“n_ken 20
Anschiuss "OUT" ist kanfiguriert als und danach 10-mal kurzes Blinken 20
mV Ausgang
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4.7. Nachbearbeitung

Status LED

Allgemein | IN/OUT(gran) | OUT (gelb)
I Nachbearbeitung I ‘ Vee Einstellungen |

Kalibrierung

Mittelung
Avg. Time [s]: 0,300
Avg. mode: smart -

Gemittelte Hysterese: °C 2,0

Machbearbeitung
Halte-Modus: Maximumsuche -
Halte-Zeit [s]: 1,0 (999.9 = unendlich)

Anschluss "IN/OUT" ist konfiguriert als
Alarmausgang (open collector)
Anschluss "OUT ist konfiguriert als
mVY Ausgang

Halte-Modus: Auswahl zwischen:

= Aus

= Maximumsuche

= Minimumsuche

= Erweiterte Maximumsuche
= Erweiterte Minimumsuche

Haltezeit in Sekunden
(999,9 = unendlich)

Haltezeit:

Bei Maximumsuche wird das jeweilige
Signalmaximum gehalten; d.h. bei sinkender

Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fiir
die eingestellte .

Bei Minimumsuche wird das jeweilige
Signalminimum gehalten; d.h. bei steigender

Temperatur halt der Algorithmus den Signalpegel fur
die eingestellte [Haltezeit|.

Eine detaillierte Beschreibung dieser Funktionen finden Sie unter Signal-Nachverarbeitung.
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4.8. Vcc Einstellungen [CS/ CSmicro LT]
Allgemein [ INOUT(aran) | OUT(gelb) |  StawsLED
Nachoearbeiung | | VecEinstelungen | | Kalibrierung

Materialtabelle :
Ausgangs-Spannungs-Bereich :

Anschluss "IN/OUT ist konfiguriert als

Anschluss "OUT  ist konfiguriert als
mV Ausgang

@ Uout0-5V @ Uout 0-10V
Emiss. Alarm (INOUT)
Vee=11V 0950 & “C 400
Vee=12V 0950 & "C 450
Vee=13V 0950 & “C 500
Vee=14V 0050 & "C 550
Vee=158V 0050 & “C 80D
Vee=16V 0050 & "C 850
Vee=1TV 0,950 & *C 700
Vee=18V 0950 & "C 750
Vee=19V 0950 & “C 200
Vee=20V 0950 & "C 50

]| k| b1 | 0| ]| B 4Rl R 4B

Diff

norm.

Modus | geschl

OoooooooooO

Alarmausgang (open collector)

OooooooooO

Wenn diese Funktion aktiviert

ist, kann zwischen 10

verschiedenen Emissionsgradeinstellungen, kombiniert mit

Alarm-Schwellwerten,

durch

Veranderung der

Versorgungsspannung (Vcc) umgeschaltet werden.

Ausgangs-Spannungs-
Bereich:

Differenz Modus:

Auswahl zwischen 0-5V oder
0-10V Ausgang

0-5V Ausgang — 6-15V
Vcc- Einstellbereich

0-10 V Ausgang — 11-20 V
Vcc Einstellbereich

Bei Aktivierung wird fur den
Alarm- Schwellwert kein
Absolutwert sondern die
Differenz Prozesstemp. —
Umgebungstemp. verwendet

Die eingestellten Alarm-Werte haben nur Auswirkung auf den Open-collector-Ausgang. Deshalb sollte bei
Nutzung des Vcc-Einstellungs-Modus der Anschluss IN/ OUT auf Alarm-Ausgang (Open Collector)

eingestellt werden.
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4.9. Kalibrierung

In der Registerkarte Kalibrierung kdnnen drei verschiedene Modi ausgewahlt werden um eine Kalibrierung
des Geréates vorzunehmen:

=  Manuell

= 1 Punkt (Kalibrierung)

= 2 Punkt (Kalibrierung)

Allgemein | mAdusgang | M (griin) | OUT (gelb)
Status LED | signal-Machverarbeitung | [_Kalibrierung ]
Kalibrierung:
Modus: Manuell |i'
Dffset: 1 Punkd
2 Punkt
Anstieg: 1,000
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4.9.1. Manuelle Kalibrierung

Bei bestimmten Applikationen oder unter gewissen Umstanden kann es sinnvoll sein, einen Temperatur-
Offset-Wert einzustellen bzw. die Verstéarkung (Anstieg) fur die Temperaturkurve zu andern.

Die Standard-Einstellungen fur Offset und Anstieg sind:

= Offset: 0,0K Offset: Einstellung eines Temperatur-Offset
= Anstieg: 1,000 Anstieg: Einstellung der Verstéarkung

Ein veranderter Offset bewirkt eine Parallelverschiebung der Temperaturkurve und hat damit einen linearen
Einfluss auf die Temperaturanzeige (konstante Anderung unabh&ngig von der Prozesstemperatur). Eine
Veranderung des Anstiegs der Temperaturkurve hat einen nichtlinearen Einfluss (Anderung abhéngig von
der Prozesstemperatur).

Kalibrierung:

Modus: Manuell -
Offset: 0,0
Anstieq: 1,000
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4.9.2. 1 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann fir das Gerat eine 1 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéhlen Sie
unter Modus 1 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur (TIst) und die Soll-Temperatur (TSoll)
ein. Eine Offsetberechnung erfolgt und wird angezeigt. Mit Setzen wird die Eingabe vorgenommen.

Kalibrierung:

Modus: 1 Punkt - Berechnung :
/ Offset : 5,0
Tist [CL 505 /

TSoll: [*CL 655

4.9.3. 2 Punkt Kalibrierung

Bei diesem Modus kann eine 2 Punkt Kalibrierung vorgenommen werden. Dazu wéhlen Sie unter Modus
2 Punkt (Kalibrierung) aus und geben die Ist-Temperatur (TlIst) und die Soll-Temperatur (TSoll) fir zwei
verschiedene Punkte ein. Ein Offset und Gain (Anstieg/Verstarkung) wird anschlieRend berechnet.

Kalibrierung:

Modus: 2 Punkt - Berechnung :
Gain 0,936
Offset: 13,3

Tist: [°CL: 30

TSoll: [FC: 35
Tist: [*C]: 420
TSoll: [FC: 400
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5. Spezialfunktionen

5.1. Schleifenwartung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie den Ausgang des Sensors (bei CT-Modellen Gerdt | Diagramm  Ansicht
zusatzlich Ausgabekanal 2) Uberprifen. Verbinde Gerat

Der Sensorausgang wird entsprechend der Eingabe auf den prozentualen Wert
des eingestellten Ausgabebereichs bzw. einen festen mV-Wert bzw. einen
festen mA-Wert gesetzt.

Der Ausgabekanal 2 [nur bei CT-Modellen] wird entsprechend der Eingabe im
Feld Umg.-Temp. Ausgang auf den prozentualen Wert des eingestellten
Ausgabebereichs gesetzt.

Trenne Gerdt

Gerdteinformationen ...
Gerdteeinstellungen ...

Emissionsgrad d@ndern ...

o Ne O

Schleifenwartung ... I

Die Schaltfliche |Riicksetzen auf Normalbetrieb| deaktiviert die
Schleifenwartung — die Ausgange des Sensors folgen wieder der aktuellen
Prozess- bzw. Umgebungstemperatur.

Schleifenwartung &l Schleifenwartung &J Schleifenwartung Ié]
Jede Anderung dieser Werte setzt die Jede Anderung dieses Wertes setzt den Jede Anderung dieser Werte setzt den mA
Ausgénge auf einen festen Prozentwert Ausgang auf einen festen my-Wert. Ausgang auf einen festen Wert,

des Ausgabebereichs.

IR Ausgang [%]: 50 & mv[i/10v]: 50 & mAout[1/10mAl: 40 &
Umg.-Temp. Ausgang [%&]:  100| %
[ Riicksetzen zu Normalbetrieh ] [ Zuriicksetzen auf Normalbetrieb ]
’ Schliefen und Ricksetzen zu Mormalbetrieb ] [ Schliefien und Riicksetzen zu Normalbetrieh lsd'ﬂiefien und auf Normalbetrieb zur[id(setzen]
CT [Beispiel: 50% des Bereichs (IR)/ CS [Beispiel: 5 V] CSmicro [CSMA][Beispiel: 20 mA]

100% des Bereichs (Umg.-Temp.)]

98



5.2. Speichern der Sensorkonfiguration

In jedem Fenster, welches Sie Uber die Schaltflache Gerat | Diagramm  Ansicht

Einstell| [Menl: Gerat\ Gerateeinstellungen] aufrufen, Verbinde Gerat

finden Sie im unteren Teil die folgenden Schaltflachen zur () Trenne Gerat

Speicherung der Sensorkonfiguration:
{i)} Gerdteinformationen ... ﬁ
5 Geréiteeinstellungen...l Einzstell.

l Konf. Speichern J IWerkseinsteIIungen l Abbrechen ‘

T

Konf. Speichern Speichert die aktuellen Sensorparameter als Konfigurationsdatei (Endung: *.cfg).

Ein Explorerfenster 6ffnet sich und ermdglicht Definition von Dateinamen und
Speicherort.

Konf. Laden Eine zuvor gespeicherte Konfiguration kann geladen werden.

Werkseinstellungen Ermdglicht ein Riicksetzen des Gerates auf die ab Werk eingestellten Parameter
(nur bei CS/ CSmicro/ CX). Sensoren der CT-/ CTlaser-Serien kénnen durch
gleichzeitiges Betéatigen der Ab-Taste und der Mode-Taste (beide ca. 3
Sekunden gedriickt halten) auf die Werkseinstellung zurtick gesetzt werden.

Nach Betéatigen von OK werden die Einstellungen tbernommen.
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5.3. Emissionsgradbestimmung

Die Schaltflache [Menii: Gerat\ Emissionsgrad Gerat | Diagramm  Ansicht e
andern] 6ffnet ein Fenster zur Eingabe des Emissionsgrades. Verbinde Gerat b
Die Funktion Emissionsgrad-Berechnung ermdglicht die 0T Gerst Emizs.
Bestimmung eines unbekannten Emissionsgrades bei renne bers
bekannter Prozesstemperatur. () Gerateinformationen ...
#F  Gerdteeinstellungen ...
& Emissionsgrad dndern ... I
Geben Sie dazu im Feld Prozesstemperatur die Fndem des Emcia i [
tatsachliche Prozesstemperatur ein, die Sie zuvor mit —
einem anderen Messgerdt (z.B. Thermoelement) SEa Akme"epmesmmpe::”
ermlttelthapen. o 0,950 |= 24,8 C
Nach Betétigen der Schaltflache Berechnen| wird im
Feld Emissionsgrad der errechnete Emissionsgrad Emissionsgrad-Berechnung :
angezeigt und im  angeschlossenen  Sensor Prozesstemperatur [°l: 249 1S [ perechnen
Ubernommen.
Abbrechen ][ oK ]
Hinweis
Zur Bestimmung des Emissionsgrades sollte die  Prozesstemperatur von  der

Umgebungstemperatur verschieden sein.
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5.4. Adaptive Mittelwertbildung

Die Mittelwertbildung wird in der Regel eingesetzt, um Signalverlaufe zu glatten. Uber den einstellbaren
Parameter Zeit kann dabei diese Funktion an die jeweilige Anwendung optimal angepasst werden. Ein
Nachteil der Mittelwertbildung ist, dass schnelle Temperaturanstiege, die durch dynamische Ereignisse
hervorgerufen werden, der gleichen Mittelungszeit unterworfen sind und somit nur zeitverzégert am
Signalausgang bereitstehen. Die Funktion Adaptive Mittelwertbildung (Smart Averaging) eliminiert diesen
Nachteil, indem schnelle Temperaturanstiege ohne Mittelwertbildung direkt an den Signalausgang
durchgestellt werden.

o1
381
331
81 U S M 354‘
371 B L —
36,1 AJ/ \ E
e l \\ 361 _'_’J-H_H
34,1 3 /
321 31:1
311
301
301
2.1
) 281 /
1 ’ B e
251 2.1
Signalverlauf mit Smart Averaging-Funktion Signalverlauf ohne Smart Averaging-Funktion
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5.5. Binares Chat-Programm

Auf der Programm-CD befindet sich ein zusatzliches Programm, mit dessen Hilfe man sehr einfach die
digitale Kommunikation des angeschlossenen Sensors Uberprifen kann. Kopieren Sie die Anwendung
(BinaryChat.exe) aus dem CD-Verzeichnis \Binary Chat Program auf den Desktop oder in ein beliebiges
Verzeichnis auf der Festplatte lhres PCs. Nach Starten des Programms erscheint folgendes Fenster:

{} Binary Chat Program V1.0 = & =
COM-Port :
Command :
COM-Port : Checksum :
|U‘1 01 Send Start Timer |
1
R A . Ittereal : | (100
Baudrate : eceive .
9600 A
Integer : Temperature : Decirnal :
Open COM
fweraging ;
Imteger © Temperature ; Decimal ;

Count: |10 = Reset

4 1] 3

Waéhlen Sie zunachst den COM-Port des angeschlossenen Sensors aus (diese Information erhalten Sie aus
der Statuszeile der CompactConnect oder aus dem Gerate-Manager lhres PCs).
Stellen Sie dann die Baudrate ein, mit der Ihr Sensors arbeitet.

Sie kdnnen jetzt den COM-Port durch Betéatigen von Open COM, 6ffnen.
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Hinweis

Bitte schlieRen Sie vor dem Offnen des COM-Ports die CompactConnect-Software, da diese Anwendung ggf.
auf den gleichen Sensor/ COM-Port zugreift.

Vergewissern Sie sich, dass der Sensor auf bidirektionale digitale Kommunikation eingestellt ist.

Nun kdnnen Sie in der Kommandozeile (Command) ein bindres Kommando als Hexadezimalwert aus der
jeweiligen Befehlsliste des angeschlossenen Sensors eingeben. Nach Betéatigen von erscheint die
Antwort in der Zeile Receive (ebenfalls als HEX-Wert). Unter der Empfangszeile finden Sie den
ganzzahligen Dezimalwert der Antwort Integer sowie die berechnete Temperatur Temperature bzw. den
Dezimalwert Decimal, der sich aus Division der Antwort durch 1000 ergibt. Diese Umrechnung wird z.B. fur
den Emissionsgrad verwendet.

4% Binary Chat Program V1.0 : COMS6 , 9600 Baud =R X
COM-Port : -
Command :
COM-Port : Checksum: | — -
|01 i Send i Start Timer
[1}]
56
Receive Interval : | 1100
Baudrate : .
9600 - 05~2E £
Integer - Temperature - Decimal -
1327 32,7 1,327
Averaging : -
Close COM Integer : Temperature : Decimal :
Count: |10 = Reset 870 13,0 0,870 il
4 m 3

Beispiel 1: CSmicro [CSMA] LT/ Abfrage der Prozesstemperatur
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In Beispiel 1 wird die Prozesstemperatur von einem CSmicro abgefragt. Dabei wird entsprechend der
Kommandoliste vorgegangen (CD: \Commands):

1 Basic Functions

LT LT xM xM DEZ HEX
mA mV mA mV

1  OxD1 READ Temp- none bytel byte? = (byte1*256 + byte2 - 1000)/ 10 °C
Process
Binary Chat Program V1.0 : COM56 , 9600 Baud )
v rog o= B
~COM-Port :
Command :
COM-Port : |8.4-|)3B{; Checksum : |
Start Timer
o | 3
Receive : Interval : |1 oo
Baudrate : .
9600 - 05~2E
Integer : Temperature : Decimal :
Open COM | v | w1 | 1w |
A ing :
Close COM verang Irteqger : Temperature : Decimal :
Count : |1U vl Feset | 870 | 13,0 | 0,870 |
< I | »

Beispiel 2: CSmicro [CSMA] LT/ Setzen des Emissionsgrades
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Auch im Beispiel 2 wird das Senden des Kommandos und die Umrechnung der Antwort in den
Emissionsgrad gemafl der Kommandoliste vorgenommen. Der Emissionsgrad kann bei Decimal abgelesen

werden:

1.1 IR- Settings

LT LT xM xM DEZ
mA myVy mA mV

HEX

¥ v v v 4 (x04 READ Epsilon none  bytel byte2 = (byte1*256 + byte2) / 1000
v v v v 132 0xB4 SET Epsilon bytel bytel byte2 = (byte1°256 + byte2) / 1000
byte2

5.5.1. Zusatzliche Funktionen

Im Bereich Averaging kann aus einer definierten Anzahl von Werten Count der Mittelwert berechnet

werden.

Durch Betatigen der Schaltflache |Start Timer| kann eine wiederholte Abfrage von Werten (sinnvoll z.B. bei
Prozesstemperatur) durchgefiihrt werden. Unter Interval kann man das Abfrageintervall (in ms) einstellen.
Bitte verwenden Sie nur Zeiten >50 ms, da ansonsten falsche Werte ausgegeben werden kénnten.
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6. Meni-Ubersicht

Uber die Meniipunkte erreichen Sie alle Softwareeinstellungen. Sie werden im Verlauf der Anleitung naher
erlautert:

-1} CompactConnect 1.10.3

Datei Messung Gerdt Diagrammm  Ansicht  Extras 7

6.1. Menu: Datei

Offnen... Offnen gespeicherter Diagrammdateien (*.dat) | Datei IMessung Gerit
Sichern als... Speichern von Diagrammdateien ‘ = Offnen ..
Schnappschusse Offnet eine Liste mit den letzten 10 B Speichernals..
Schnappschissen o6ffne Verzeichnis: 6ffnet
einen bestimmten Ordner fir Schnappschisse Schnappschiisse ¥
Beenden Beenden des Programms Beenden
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6.2. Meniu: Messung

Start
Pause

Stopp
Messkonfiguration...
Automatischer Schnappschuss

Diagramm-Komprimierung

Start der Messung

Anhalten der fortlaufenden Darstellung
(,einfrieren)

Beenden der Messung
Offnen des Fensters: Messkonfiguration

Offnet das Konfigurationsfenster  fiir
automatische Schnappschisse (nur bei
Video-Geraten)

Offnet das Konfigurationsfenster fir die
Diagramm-Komprimierung

Messung || Gerdt Diagramm  Ansich)
B start

Pause

Stopp

Messkenfiguration ...

Automatischer Schnappschuss

Diagramm-Komprimierung
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6.3. Mentu: Gerat

Verbinde Gerat
Trenne Gerat
Gerateinformationen...

Gerateeinstellungen...

Emissionsgrad andern...

Schleifenwartung...
LASER

Suchen nach angeschlossenen Sensoren
(bei deaktivierter automatischer Suche)
Trennen der Verbindung zum Sensor und
SchlieRen des COM-Port

Anzeigen von Gerateinformationen wie
Firmware, Hardware etc.

Offnen des Fensters:
Gerateeinstellungen
Einstellung/ Bestimmung des

Emissionsgrades

Uberpriifung der Analog-Ausgabekanéle
Ein- und Ausschalten des Lasers (nicht
bei CS/ CSmicro/ CX)/ Aktivierung tber

» Optionen

Gerdt| Diagrarmmm  Ansicht
Verbinde Gerat

Trenne Gerdt

Gerdteinformationen ..
Gerdteeinstellungen ...
Emissicnsgrad dndern ...

Schleifenwartung ...

& e Re O

LASER
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6.4. Menu: Diagramm

Manuelle Skalierung

Globale Autoskalierung

Lokale Autoskalierung

Zeit: VergrofRern

Zeit: Verkleinern
Zeit: Alles anzeigen
Temperatur: VergroRern

Temperatur: Verkleinern
Temperatur: Alles anzeigen
Diagrammeinstellungen...

Manuelle Einstellung der | RS |AichipExirsme
Temperaturachse Manuelle Skalierung

. . . Globale Autoskalierung
Temperaturbereich wird automatisch Lokale Autoskalierung
den jeweiligen Hdéchstwerten =

Zeitachse: Hineinzoomen (vergraBern)

angepaSSt (bezogen an gesamte Zeitachse: Herauszoomen (verkleinern)
Messung)' Zeitachse: Vollbereichsanzeige
TemperaturberelCh erd dyna‘mISCh den Temperaturachse: Hineinzoomen (vergréBern)
jewei“gen H(.jChStwerten angepaSSt Temperaturachse: Herauszoomen (verkleinern)
(beZOgen auf Fensterbere'ch) Temperaturachse: Vollbereichsanzeige
Hineinzoomen in das Diagramm Diagrammeinstellungen ...

(VergroR3ern eines Zeitabschnittes)
Herauszoomen (Verkleinern eines Zeitabschnittes)
Anzeigen des gesamten Zeitbereiches der Messung

Hineinzoomen in das Diagramm (VergroBern eines Abschnittes der
Temperaturachse)

Herauszoomen (Verkleinern eines Abschnittes der Temperaturachse)
Anzeigen des gesamten Temperaturbereiches

Auswahl von Digitalanzeigen, Temperaturgraphen, Strichstarke und
Farbe.
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6.5. Meni: Ansicht

Titelleiste Ein- und Ausblenden der Titelzeile des | Ansicht || Extras 7
Softwarefensters v | Titelleiste
v Meniileiste
Mentleiste Ein- und Ausblenden der Menlileiste V| Werkzeugleiste
. . i v | Werkzeugleiste beschriften
Werkzeugleiste Ein- und Ausblenden der Werkzeugleiste v Statuszeile
H H H Digital i 3
Werkzeugleiste beschriften Ein- und Ausblenden der . D:j'g:‘a:::'ge”
Schaltflachenbezeichnungen Imer
mmer im Yordergrund
Statuszeile Ein- und Ausblenden der Statuszeile V| Schaltflache far Video anzeigen

Video-5chnappschuss

Dig. Anzeigen cben

v Dig. Anzeigen rechts

Alle Leisten an

Alle Leisten aus

Externe Anzeige L4

Protokollfenster

Digitalanzeigen Auswahl aller verfigbaren Werte, | igitalanzeigen | v TProc
die als Digitalanzeige dargestellt v Diagramm v Tt

Werden k('jnnen Immer im Vordergrund v TBox

73 i3 fir Vi . v | Thvg

Diagramm Ein- und Ausblenden des
Temperaturdiagramms
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Immer im Vordergrund

Video an
Video-Schnappschuss
Dig. Anzeigen oben

Dig. Anzeigen rechts

Alle Leisten an
Alle Leisten aus
Externe Anzeige

Protokollfenster

Wenn aktiviert, ist das Softwarefenster immer im Vordergrund zu sehen

(unabhangig von anderen aktiven Anwendungen)

Ein- und Ausschalten des Videodisplays

Erstellt einen Schnappschuss

Die Digitalanzeigegruppe wird oben rechts im Softwarefenster angeordnet

Die Digitalanzeigegruppe wird an der rechten Seite des Softwarefensters

angeordnet

Zeigt alle Leisten an (Titel-, Menu-, Werkzeug- und Statusleiste)

Blendet alle Leisten aus (Titel-, Menl-, Werkzeug- und Statusleiste)

Offnet ein externes Display

Anzeige von gespeicherten
Software-Events

|Externe Anzeige I

Protokolifenster

TProc

Tint

Thvg
TBox

T1C

T.2C
Dampfung
Temperature 2
Eps.

TAmb

Vee

111



6.6. Mentu: Extras

Interface... Einstellungen zur Sensor-Suche, Anzeige | Bdras | ?
COM-Port etc. 2 Interface ...
Optionen... Offnen des Fensters: Optionen zum e

Festlegen von grundlegenden

. - . Sprach
Einstellungen und Speicheroptionen prache

Video-5chnappschuss-Einstellungen

Sprache Auswahl der gewlinschten Sprache _
Video-Schnappschuss- Offnen des Konfigurationsfensters fiir software Werkseinstellungen
Einstellungen Schnappschiisse

Software Die Software wird auf die Werksvoreinstellungen zuriick gesetzt (Die
Werkseinstellungen Sensoreinstellungen sind hiervon nicht betroffen)

6.7. Menu: Hilfe

Offnen der Hilfedatei
Anzeige der Software-Version Hilfe ...

www.optris.global
Uber ...
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6.8. Kontext-Meni (rechte Maustaste)

Immer im Vordergrund

Vollbild

Kopiere Diagramm in
Zwischenablage

Ansicht
Unsichtbar

Beenden

Zelgt die Appllkatlon Standlg im Immer im Yordergrund
Vordergrund, unabhangig von anderen Vollbild
aktiven Fenstern Kopiere Diagramm in Zwischenablage

Zeigt die Applikation als Vollbild Ansicht r

Das Diagramm wird in die Unsichtbar
Zwischenablage kopiert

Verzweigt in das Untermeni Ansicht

Schliel3t das Fenster der Applikation (die Software lauft als Prozess weiter) —
nur die externen Displays bleiben sichtbar

Beenden des Programms

Beenden
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6.9. Kontext-Meni [Untermenii: Ansicht]

Titelleiste

Menlleiste

Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften
Statuszeile

Diagramm

Video aktivieren
Video Schnappschuss
Dig. Anzeigen oben
Dig. Anzeigen rechts
Alle Leisten an

Alle Leisten aus
Externe Anzeige

Anzeigen oder ausblenden der

Immer im Vordergrund

Titelleiste petiold .
Kopiere Diagramm in Zwischenablage
Anzeigen oder ausblenden der
. . Unsichtbar
Menduleiste

Beenden

Anzeigen oder ausblenden der
Werkzeugleiste

Anzeigen oder ausblenden der

T — — Te— T— Se—

1,992 2,092 2,192 2,292

Werkzeugleistenbezeichnungen

ffen  CT:Verbunden

2,392

Anzeigen oder ausblenden der

Statuszeile

Anzeigen oder ausblenden des
Diagramms

Titelleiste

Meniileiste
Werkzeugleiste
Werkzeugleiste beschriften
Statuszeile

Diagramm

Video akdtivieren

Video Schnappschuss

Dig. Anzeigen oben

Dig. Anzeigen rechts

Alle Leisten an

Alle Leisten aus

Externe Anzeige

Ein- und Ausschalten des Videodisplays

Erstellt einen Schnappschuss

Platziert die Digitalanzeigen oberhalb des Diagramms
Platziert die Digitalanzeigen rechts vom Diagramm
Anzeige aller Leisten auf einmal

Ausblenden aller Leisten auf einmal

Verzweigt in das Untermenl Externe Anzeige
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6.10. Kontext-Meni [Untermenii: Externe Anzeige]

In diesem Menl lassen sich  separate
Digitalanzeigen fir die verschiedenen Signale
aufrufen. Diese Anzeigen werden auch angezeigt,
wenn die Applikation im unsichtbaren Modus lauft.
Die Anzeigen werden immer im Vordergrund des
PC- Bildschirms angezeigt.

Immer im Vordergrund
Vollbild

Kopiere Diagramm in Zwischenablage

Unsichthar

Beenden

i C
i1
2,692 2,732
 HEE

Gerat CT -

2,482 2,582

[ [

v Tielleiste

v Menilleiste

v Werkzeugleiste

v Werkzeugleiste beschriften
v Statuszeile

v

v

Diagramm
Video aktivieren
Video Schnappschuss

Dig. Anzeigen oben
v Dig. Anzeigen rechts

Alle Leisten an

Alle Leisten aus

I Externe Anzeige I

TProc
Tint
ThAvg
TBox
T1C
T2C
Dampfung
Value
Eps.
TAmb
Vee
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